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Sitownik fo przepustnic RobustLine z
komunikacjg do przestawiania przepustnic w
obiektach HVAC, poréwnywalnych obiektach
przemystowych oraz w wyposazeniu
technicznym budynkéw

* Przepustnice powietrza o powierzchni do
ok.4m?

* Moment obrotowy - silnik 20 Nm

* Napiecie znamionowe AC/DC 24 V

* Sterowanie analogowe, z interfejsem
komunikacyjnym 2...10 V zmienne

* Sygnat sprzezenia zwrotnego 2...10 V zmienne
* Komunikacja po szynie Belimo MP-Bus®

* Przetwarzanie sygnatéw czujnikéw

* Optymalne zabezpieczenie przed korozjg i
substancjami chemicznymi, promieniowaniem
ultrafioletowym, wilgocig i kondensacjg

Dane techniczne

Dane elektryczne

Komunikacja po szynie danych

Dane funkcjonalne

Technical data sheet SM24P-MP

MPZ7BUS

Napiecie znamionowe AC/DC 24V

Czestotliwo$¢ napiecia znamionowego 50/60 Hz

Zakres roboczy AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V
Pobdr mocy - praca 35W

Pobdr mocy w stanie spoczynku 1.4W

Moc znamionowa 6 VA

Przytgcze zasilania / sterowania

Kabel 1 m, 4x 0.75 mm? (bezhalogenowy)

Praca réwnolegta

Tak (sprawdzi¢ dane eksploatacyjne)

Sterowanie oraz interfejs komunikacyjny

MP-Bus

Liczba weztéw

MP-Bus maks. 8

Moment obrotowy - silnik 20 Nm

Regulowany moment obrotowy Zredukowany o 25%, 50%, 75%
Zakres roboczy Y 2..10V

Impedancja wejsciowa 100 kQ

Regulowany zakres roboczy Y

Punkt poczatkowy 0.5...30 V
Punkt koricowy 2.5...32 V

Opcjonalne tryby pracy

Zamknij/Otwoérz
3--punktowy (tylko zasilanie AC)
analogowe (DC0...32V)

Sygnat sprzezenia zwrotnego U

2.10V

Uwaga dotyczaca napiecia pomiarowego U

Maks. 0,5 mA

Regulowany sygnat sprzezenia zwrotnego U

Punkt poczatkowy 0.5...8 V
Punkt koricowy 2.5...10 V

Tolerancja pozycjonowania

+5%

Kierunek ruchu - silnik

mozliwo$¢ wybierania przetgcznikiem 0/1

Uwaga dotyczaca kierunku ruchu

Y =0 V: At switch position 0 (ccw rotation) /
1 (cw rotation)

Regulowany kierunek ruchu

odwracany elektronicznie

Reczne przestawianie

przyciskiem, z mozliwoscig blokady

Kat obrotu

Maks. 95°

Uwaga dotyczaca kata obrotu

mozliwo$¢ zmniejszania po obu stronach przy
uzyciu nastawialnych ogranicznikdw
mechanicznych
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Dane techniczne

Dane funkcjonalne  Czas ruchu - silnik 150 s /90°
Regulowany czas ruchu 86...346 s
Dopasowanie zakresu potozen reczne
R6zne dopasowania zakresu potozen Brak dziatania

Dopasowanie po wigczeniu
Dopasowanie po nacisnieciu przycisku
przestawiania recznego

Sterowanie reczne MAX (maximum position) = 100%
MIN (minimum position) = 0%
ZS (intermediate position, AC only) = 50%

Regulowane sterowanie reczne MAX = (MIN + 32%)...100%
MIN = 0%...(MAX - 32%)
ZS = MIN...MAX
Poziom mocy akustycznej - silnik 45 dB(A)
Mechanical interface Zacisk uniwersalny 14...20 mm
Wskaznik potozenia Mechaniczny, podtaczany
Dane dotyczace bezpieczefistwa  Klasa ochronnosci IEC/EN I1I, Napiecie bezpieczne - niskie (SELV)
Zrédto zasilania UL Class 2 Supply
Kategoria ochronna obudowy IEC/EN IP66/67
Stopien ochrony NEMA/UL NEMA 4X
Enclosure UL, typ obudowy 4X
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna Oznakowanie CE zgodnie z 2014/30/WE
Certyfikat IEC/EN IEC/EN 60730-1 oraz IEC/EN 60730-2-14
UL Approval cULus wg UL60730-1A, UL 60730-2-14 oraz

CAN/CSA E60730-1

Oznaczenie UL na sitowniku zalezy od miejsca
produkcji, urzadzenie w kazdym przypadku
jest zgodne ze standardem UL

Rodzaj czynnosci Type 1
Odpornos$¢ na impulsy napieciowe - zasilanie / 0.8 kV
sterowanie
Stopien zanieczyszczenia 4
Wilgotnos¢ otoczenia Maks. 100% wilgotno$¢ wzgl.
Temperatura otoczenia -30...50°C [-22...122°F]
Temperatura przechowywania -40...80°C [-40...176°F]
Kategoria dokumentu bezobstugowy

Masa Masa 1.8kg
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Uwagi dotyczgce bezpieczeristwa

Cechy produktu

A\

Obszary zastosowan

Technical data sheet m

Urzadzenie jest przeznaczone do stosowania w stacjonarnych systemach grzewczych,
wentylacyjnych i klimatyzacyjnych. Nie wolno go stosowac w dziedzinach innych niz
wymienione w dokumentacji, w szczeg6lnosci nie moze by¢ stosowane w samolotach, ani
innych Srodkach transportu powietrznego.

Prace montazowe muszg by¢ wykonywane przez osoby o odpowiednich uprawnieniach.
Trzeba przestrzega¢ wszystkich majacych zastosowanie norm i przepiséw dotyczacych
instalowania i montazu.

Puszki potaczeniowe musza mie¢ przynajmniej taki sam stopieri ochrony IP co obudowa!
Pokrywe obudowy ochronnej mozna otwiera¢ w celu regulowania i serwisowania. Przy jej
zamykaniu zwréci¢ uwage na prawidtowe uszczelnienie (patrz instrukcja montazu).
Urzadzenie moze by¢ otwierane tylko przez producenta. Uzytkownik nie moze ani
wymienia¢, ani naprawia¢ zadnych elementéw urzadzenia.

Nie wolno odtgczac kabli od urzgdzenia zainstalowanego wewnatrz.

Przy obliczaniu wymaganego momentu obrotowego trzeba uwzgledni¢ dane dostarczone
przez producent6éw przepustnic (przekroj, konstrukcja, warunki montazu), jak réwniez
warunki zwigzane z wentylacja.

Urzadzenie zawiera elementy elektryczne i elektroniczne. Nie wolno go wyrzucac z odpadami
komunalnymi. Ze zuzytym lub uszkodzonym urzadzeniem trzeba postepowac zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami dotyczacymi utylizacji odpadéw.

Informacje o odpornosci na dziatanie substancji chemicznych odnoszg sie do testow
laboratoryjnych przeprowadzanych z surowcami oraz gotowymi produktami, jak réwniez do
préb we wskazanych obszarach zastosowan.

Zastosowane materiaty moga by¢ narazone na dziatanie czynnikdw zewnetrznych
(temperatury, ciSnienia, naprezen zwigzanych z mocowaniem, substancji chemicznych itp.),
ktérych nie mozna symulowac w warunkach laboratoryjnych ani podczas préb terenowych.
Z tego powodu informacje dotyczace obszaréw zastosowan oraz odpornosci mozna
traktowac tylko jako wytyczne. W przypadku watpliwosci zalecamy wykonanie odpowiednich
testow. Zamieszczone tu informacje nie uprawniajg do dochodzenia roszczen na drodze
prawnej. W tym zakresie firma Belimo nie moze by¢ pociggana do odpowiedzialnosci i nie
udziela zadnych gwarancji. Odpornos¢ chemiczna lub mechaniczna zastosowanych
materiatéw nie jest wystarczajacym kryterium przy ocenie przydatnosci produktu. Trzeba
uwzglednic¢ przepisy dotyczace tatwopalnych cieczy, takich jak np. rozpuszczalniki, ze
szczeg6lnym uwzglednieniem ochrony przeciwwybuchowe;j.

W celu spetnienia wymagan UL (NEMA) typ 4X trzeba zastosowac elastyczne, metalowe rurki
kablowe albo ich gwintowane zamienniki.

Podczas uzytkowania w warunkach silnego promieniowania UV, np. w petnym storicu, zaleca
sie stosowanie elastycznych metalowych lub podobnych rurek kablowych.

Sitownik nadaje sie w szczegélnosci do zastosowan na zewnatrz i jest zabezpieczony przed
nastepujacymi czynnikami:

- w suszarniach drewna

- w hodowlach zwierzat

- w przetwdrstwie spozywczym

- Rolnictwo

- Baseny kryte / taznie

- dachowe centrale wentylacyjne

- 0g6Ine zastosowania na zewngatrz budynkéw
- Zmienny klimat

- Laboratoria
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Wartosci rezystancji  Badanie gazem korozyjnym zgodnie z EN 60068-2-60 (Fraunhofer Institut ICT / DE)
Badanie mgtg solng zgodnie z EN 60068-2-52 (Fraunhofer Institut ICT / DE)
Badanie amoniakiem zgodnie z DIN 50916-2 (Fraunhofer Institut ICT / DE)
Badania srodowiskowe zgodnie z IEC 60068-2-30 (Trikon Solutions AG / CH)
Srodek dezynfekujacy (dla zwierzet) (Trikon Solutions AG / CH)
Badanie UV (promieniowanie stoneczne na poziomie ziemi) EN 60068-2-5, EN 60068-2-63
(Quinel / Zug CH)

Zastosowane materialy Obudowa sitownika z polipropylenu (PP)
Dtawnice kablowe / 0 wydrazona z poliamidu (PA)
Kabel potaczeniowy FRNC
Zacisk / Sruby zasadniczo ze stali 1.4404
Uszczelki z EPDM
Wktadka ksztattowa z aluminium anodowanego

Tryb pracy  Praca konwencjonalna:

Sitownik jest podtaczony ze standardowym sygnatem nastawczym 0...10 V i ustawia sie do
pozycji zgodnej z sygnatem nastawczym. Napiecie pomiarowe U stuzy do elektrycznego
sygnalizowania potozenia sitownika 0,5...100% oraz jako sygnat nastawczy dla innych
sitownikdw.

Wspbtpraca z szyng

Sitownik odbiera cyfrowy sygnat nastawczy z regulatora wyzszego poziomu za posrednictwem
szyny MP-Bus i ustawia sie w zadanej pozycji. Zacisk U petni funkcje interfejsu
komunikacyjnego, dlatego nie jest dostepne na nim analogowe napiecie pomiarowe.

Przetwarzanie sygnatu z czujnikdw  Jest mozliwe podigczenie czujnika (pasywnego, aktywnego albo zestyku). Sitownik z
interfejsem szyny MP petni wéwczas funkcje przetwornika analogowo-cyfrowego
umozliwiajagcego przesytanie sygnatu czujnika, poprzez szyne MP-Bus®, do systemu wyzszego
poziomu.

Sitowniki parametryzowalne  Ustawienia fabryczne sg dostosowane do wiekszosci najczesciej wystepujgcych aplikagji.
Pojedyncze parametry mozna zmienia¢ modyfikowac przy uzyciu oprogramowania Belimo
Service Tool MFT-P lub przyrzadu ZTH EU.

tatwy montaz bezposredni  tatwy montaz bezposrednio na osi przepustnicy przy uzyciu uniwersalnego zacisku
montazowego, dostarczanego z taSmga zabezpieczajaca przed obracaniem sie sitownika.

Przestawianie reczne  Przestawianie reczne jest mozliwe po nacisnieciu przycisku (przektadnia pozostaje
wysprzeglona az do zwolnienia przycisku, wcisniety przycisk mozna zablokowac).

Regulowany kat obrotu  Kat obrotu requlowany przy uzyciu ogranicznikéw mechanicznych. Ustawienie standardowe
0...90°. W celu ustawienia kata obrotu trzeba zdja¢ pokrywe obudowy.

Wysoka niezawodno$¢ dziatania  Sitownik jest zabezpieczony przed przecigzeniem, nie wymaga wytgcznikéw kraricowych i
zatrzymuje sie automatyczne po dojsciu do ogranicznika.

Pozycja podstawowa  Po wiaczeniu napiecia zasilania po raz pierwszy, tj. podczas rozruchu, sitownik przeprowadza
synchronizacje. Synchronizowanie odbywa sie w pozycji podstawowej (0%).

Nastepnie sitownik powraca do pozycji zgodnej z sygnatem nastawczym.

033 Y=0V cow¥
Y=0V 7 Lew

1
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Cechy produktu

Dopasowanie i synchronizacja

Akcesoria

tacza

Akcesoria elektryczne

Narzedzia

Instalacja elektryczna

A\

Technical data sheet SM24P-MP

Funkcje adaptacji mozna uruchamiac recznie przyciskiem ,Adaptacja” lub przy uzyciu
oprogramowania PC Tool. Podczas adaptacji wykrywane jest potozenie obu ogranicznikéw
mechanicznych (sprawdzenie catego zakresu potozen).

W sitowniku zostato skonfigurowane automatyczne synchronizowanie po nacisnieciu
przycisku przestawiania recznego. Synchronizowanie odbywa sie w pozycji podstawowej (0%).
Nastepnie sitownik powraca do pozycji zgodnej z sygnatem nastawczym.

Przy uzyciu oprogramowania PC-Tool mozna konfigurowac réznorodne parametry (patrz
dokumentacja MFT-P).

Opis Typ
tacze MP - BACnet MS/TP UK24BAC
t3cze MP do Modbus RTU UK24MOD
Opis Typ

Styk pomocniczy 2x SPDT naktadany, kolor szary S2AGR
Potencjometr sprzezenia zwrotnego 140 Q naktadany P140A
Potencjometr sprzezenia zwrotnego 1 kQ naktadany P1000A
Potencjometr sprzezenia zwrotnego 10 kQ naktadany P10000A
Opis Typ
Przyrzad serwisowy, z funkcjg ZIP-USB, do parametryzowalnych i ZTHEU
dostepnych z komunikacja sitownikéw Belimo, regulatoréw VAV i

urzadzen nastawczych do instalacji HVAC

Belimo PC-Tool, Oprogramowanie do konfigurowania i diagnostyki MFT-P
Adapter do przyrzadu nastawczego ZTH MFT-C

Zasilanie poprzez transformator bezpieczeristwa.
Jest mozliwe réwnolegte potaczenie kilku sitownikéw. Nalezy sprawdza¢ dane eksploatacyjne.

Kolory zyt:
1 =czarny
2 = czerwony
3 = biaty
5 = pomarariczowy
Schematy potaczen
MP-Bus 24V AC/DC, analogowy
- - +
L N 1L ~
) )
—Y— (%) Sensor —Y—(+) /& 2..10V
|—U-<->— MP I—U—>—2...10 v
I T
1 2 3 5 12 385 PO
C >) C > 1T12]3 Qp 92)
|| 2V [ Y
—1|—[T0V|F |}
www.belimo.com SM24P-MP ¢ pl-pl + 2023-12-11 + Subject to change 5711


https://www.belimo.com
https://www.belimo.com

V/ 4
BEL'MG Technical data sheet SM24P-MP

Funkcje

Funkcje przy ustawieniach podstawowych (tryb konwencjonalny)

Przestawianie napieciem 24 V AC z zestykami przekaZnika Przestawianie napieciem 24V ACz Zdalne sterowanie 0...100% z
przetacznikiem obrotowym pozycjonerem SG..
£ >
L ~&88< 2 -+
zZ 530 L~
1~ = = > - T SGA2
L~ X Z serfl
a 1][2][3][4] ScE24
c—(+) J~4-Y0..10V 4 |— |
)T /{‘Z e.g. IN 4007
I T12|a|bfc I I
1 2 3 5 R N A A A 0% 1T 2 3 5 1T 2 3 5
C ) ||| A [Z550% C > . 2
Y U | [ | A A 100% Y u —K— Y U
—t | A A Y e.g. 1N 4007
Ograniczenie minimalne z pozycjonerem SG.. Praca w trybie urzadzenie nadrzedne/podrzedne (zalezna od
potozenia)
L ~ 1 o~
T r SGA2
L =~ 1 Z serﬁl
1]1[2][3][4] SGE24 )
] © Y—(+) f<2.10V
(+) )~ YO0.10V > —U—2..10V
Y[Vl
I 1111 T 111
1 2 8§ 8 I | T T
C Y 1 2 3 5 1T 2 3 5
Y U ¢ D C D
Y U Y U

Sterowanie pradowe 4 ... 20 mA przy uzyciu zewnetrznego rezystora
-+

L1~ oo
G
(+) /<4-4.20mA
|—>—U 2.10v
4 . .t Uwaga:
1' é 3| é Zakres roboczy musi by¢
ustawiony na DC2...10 V.
C ) Rezystor 500 Q przetwarza

Y U sygnat pradowy 4...20 mA na
sygnat napiecia DC 2...10 V.
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Funkcje przy ustawieniach podstawowych (tryb konwencjonalny)
Sprawdzanie dziatania
Procedura
-+ 1. Do przytaczy 1i 2 podtaczyc¢
Lo~ napiecie 24 V
2. Odtaczyc przytacze 3:
- przy kierunku obrotu 0:
T sitownik obraca sie w lewo

I ;\"13 5 - przy kierunku obrotu 1:
sitownik obraca sie w prawo
s 2 3. ZewrzeC przytacza 2i 3:

Y u - sitownik porusza sie w
przeciwnym kierunku

Funkcje przy specjalnych warto$ciach parametréw (konieczne parametryzowanie)

Podtaczenie do szyny MP-Bus® Topologia sieci MP-Bus
-+
1l ~ MP

Nie ma ograniczen dotyczacych
topologii sieci (dopuszczalne
topologie gwiazdy, pierscienia,
- drzewa lub mieszana).
Zasilanie i komunikacja po
jednym 3-zytowym kablu

* niewymagane ekranowanie ani
C D skrecanie
Y u * niewymagane rezystory
Maks. 8 weztéw MP-Bus zakanczajace linie
Podtgczanie czujnikéw aktywnych Podtaczanie zewnetrznego zestyku
-+
L~ MP

3 ii“g

] Cr T
\J ./

S D ! A O L NN R R * Prad przetaczajacy 16 mA przy

I ! I ! napieciu 24V

1T 2 3 5 I 1T 2 3 5 . . . .
* Zasilanie AC/DC 24V * W sitownikach z interfejsem

& 2 * Sygnat wyjsciowy 0...10 V ¢ ) szyny MP punkt poczatkowy

Y U (maks. 0...32V) Y u zakresu roboczego trzeba

* Rozdzielczos¢ 30 mV sparametryzowac jako = 0,5V
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Funkcje

Funkcje przy specjalnych warto$ciach parametréw (konieczne parametryzowanie)
Connection of passive sensors

+
L~ MP

Wh -

/
I
1 2 3 5 i - 2 )

Ni1000|-28..498°C  |850..16000" 1) Depending on the type

¢ > |pr1000]-35..+155°C [g50..160002 2) Resolution 1 Ohm

Yy u " 3 Compensation of the measured
NTC |-10..+160°C " |2000...60 k0 value is recommended
Przestawianie napieciem 24 V AC oraz ograniczenie z zestykami przekaznika Sterowanie Zamknij/Otwdrz
() 7%
e— (+) JY0..10V d
e.g. IN 4007

/a c /d 7
§ ¥ 1 2 a b c d e I_U_>_

et | | A A || Close _|

5

—t | | A A A | | | MIN

_._|
o —|
.

—/l——/l—_/l__/l__/t__/l__/l_zs
C D || A A A A A MAX s 2
Y U —t | | A A A | | A Open Y U

—t | A A A A | Y

Przestawianie napieciem 24 V AC oraz ograniczenie z przetgcznikiem  Sterowanie 3-punktowe z AC 24 V

obrotowym
=
L~ o =
@ = x $ :
ss5gss8¢ 1~
L %Z ; oy U
'jz e.g. IN 4007
T : TT T 1T |12 PB@BEO)@
12 3 5 Uwaga: 12 3 5
Funkcja ,Zamknij” dziata tylko | | | AN |
. 2 wtedy, gdy jako punkt C ) [
Y u —X+— poczatkowy zakresu roboczego Y U —|—1| L[ |stop|stop
e.g. IN4007|  zdefiniowano min. 0,5 V. || A
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Elementy obstugowe oraz kontrolki

0y )
q @ )) O ﬂ Przefacznik kierunku obrotu
q T Przetaczenie: zmiana kierunku obrotu
Adaption —»
g Power [ @ Przycisk i zielona kontrolka LED

Address »C@ ¥

Status Wyt.: brak zasilania lub awaria
[ (4] W.: praca

Nacisniecie wiacza funkcje dostosowania kata obrotu, nastepnie sitownik powraca do
przycisku:  standardowego trybu pracy

e Przycisk i z6tta kontrolka LED

Wyt.: Tryb standardowy
Wh.: trwa proces dostosowywania lub synchronizacji
Szybko miga: aktywna komunikacja po szynie MP-Bus

Miga: zadanie adresowania z klienta szyny MP

Naciéniecie przycisku: potwierdzenie adresowania

Q Przycisk przestawiania recznego

Nacisniecie wysprzeglenie przekfadni, zatrzymanie silnika, mozliwos¢
przycisku: przestawiania recznego

Zwolnienie przektadania zatgczona, rozpoczecie synchronizacji, powr6t do
przycisku: standardowego trybu pracy

9 Gniazdo serwisowe
do podtaczania przyrzadédw parametryzujacych oraz serwisowych

Sprawdzi¢ podtaczenie zasilania

9 wylgczona i 9 wiaczona Mozliwy btad przy podtaczaniu zasilania
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Serwisowanie

Podtaczanie komputera / przyrzadu  Sitownik jest wyposazony w gniazdo serwisowe umozliwiajgce parametryzowanie przy uzyciu
serwisowego  przyrzadu serwisowego ZTH EU.

W celu rozszerzonej parametryzacji mozna podtaczy¢ narzedzie komputerowe.

Potgczenie ZTH EU / PC Tool

-+
1l =~
)
—Y—(+) oo
Up— ZTHEU
TTT! Dol
1235 2ol
. ' UsB —\
Y U
Wymiary
Dtugos¢ osi o ~287
_ 4 ol 243 7‘~447
-
i
L/_] |‘ | 20...58
Zakres regulacji zacisku J L
= 3
al m &1 3
14..20 10...14 14..20 { I T
) = I — 1
Y
-
o 1253
~ T\ L)
Y
8 8
1

131 112

Dodatkowa dokumentacja

* Przeglad partneréw MP
* Potaczenia przyrzadéw
* Wprowadzenie do technologii szyny MP-Bus®
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Ny
BELIMO

Uwagi dotyczgce zastosowania

* W przypadku sterowania cyfrowego sitownikami w zastosowaniach VAV nalezy uwzgledni¢
patent EP 3163399.

www.belimo.com SM24P-MP ¢ pl-pl + 2023-12-11 + Subject to change 1M/1


https://www.belimo.com
https://www.belimo.com

