Karta danych technicznych

V /4
BELIMO

Sitownik liniowy SuperCap z funkcja

bezpieczenstwa i dodatkowymi

funkcjami do przestawiania

przepustnic i zaworéw suwakowych

odcinajacych w instalacjach

budynkowych i w laboratoriach

» Przepustnice powietrza o
powierzchni do ok. 1 m2

- Sita przesuwu 150 N

- Napiecie znamionowe AC/DC 24 V

- Sterowanie analogowe 2...10 V
Zmienne

- Sygnat sprzezenia zwrotnego 2...10 V
Zmienne

- Skok Maks. 100 mm, regulacja z
krokiem 20 mm

Dane techniczne

Dane elektryczne  Napiecie znamionowe

LHK24A-MF100

AC/DC 24 V

Czestotliwo$é napiecia znamionowego

50/60 Hz

Zakres roboczy

1.6..28.8V

Pobdr mocy podczas pracy

Pobdér mocy w stanie spoczynku

Moc znamionowa

Uwaga dotyczgca mocy znamionowej

Przytacze zasilania / sterowania

Praca réwnolegta

Dane funkcjonalne  Sita przesuwu - silnik

Zakres roboczy Y

Impedancja wej$ciowa

100 kQ

Options positioning sig

Zamknij/Otwérz
3-point (AC only)
Analogowe (DC 0...32 V)

Punkt poczatkowy 0.5...30 V
Punkt koncowy 2.5...32 V

2.10V

Maks. 0,5 mA

Re¢ W y sygnat sprzezenia
go U

Punkt poczatkowy 0.5...8 V
Punkt koncowy 2.5...10 V

o

staWianie pozycji bezpiecznej 0...100%, regulacja z krokiem co 10% (pokretto
POP ustawione na 0 odpowiada wsunietej
zebatce)
Czas podtrzymywania zasilania (PF) 2s
Regulowany czas podtrzymywania 0..10s
zasilania (PF)
Tolerancja pozycjonowania +5%

O

Kierunek ruchu - silnik

mozliwo$¢ wybierania przetgcznikiem

Uwaga dotyczaca kierunku ruchu

Y =0 V: przetacznikiem O (wsuniety) /
1 (wysuniety)

Regulowany kierunek ruchu

odwracany elektronicznie

©

Kierunek ruchu - funkcja bezpieczenstwa

mozliwo$é wybierania przetgcznikiem 0...100%
(wsuniety 0%)

Reczne przestawianie

przy uzyciu przycisku

Skok

100 mm

Skok

Maks. 100 mm, regulacja z krokiem 20 mm

Ograniczenie skoku

mozliwo$é zmniejszania po obu stronach przy
uzyciu ogranicznikdbw mechanicznych

Czas ruchu - silnik

120 s/ 100 mm

Regulowany czas ruchu

60...120 s / 100 mm

Czas ruchu — funkcja bezpieczenstwa

35s/100 mm

Uwaga dotyczaca funkcji bezpieczenstwa
czasu pracy

<35s @ 0...50°C

Dopasowanie zakresu potozen

reczne

www.belimo.com
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LHK24A-MF100

Dane techniczne

Dane funkcjonalne

Bezpieczenstwo

Masa

Warunki

Linear actuator fail-safe, parametrisable, analogowe, AC/

DC 24V, 150 N

R6zne dopasowania zakresu potozen

V / 4
BELIMO

Brak dziatania

Dopasowanie po wtgczeniu
Dopasowanie po nacisnigciu przycisku
wysprzeglenia przektadni

Sterowanie reczne

MAX (maximum position) = 100%
MIN (minimum position) = 0%
ZS (intermediate position, AC only) = 50%

Regulowane sterowanie reczne

MAX = (MIN + 5%)...100%
MIN = 0%...(MAX — 5%)

ZS = MIN...MAX
Poziom mocy akustycznej — silnik 52 dB(A)
Poziom mocy akustycznej, funkcja 65 dB(A)

bezpieczenstwa

Klasa ochronnoséci IEC/EN

Il Safety Extra-Low Voltag

Klasa ochronnos$ci UL

Klasa zasilania 2 wg UL

Kategoria ochronna obudowy IEC/EN

Stopien ochrony NEMA/UL NEMA 2
Enclosure UL, typ obudow
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna Oznakowan
Certyfikat IEC/EN IEC/EN 6!
Certyfikat UL cULus wi

CAN

Certification UL note

Zasada dziatania

Type 1.AA

Odporno$¢ na impulsy napigciow,
zasilanie / sterowanie

0.8 kV

Stopien zanieczyszczenia $fodoWi

/

3

Temperatura otoczenia

-30...50°C

Temperatura przecho

-40...80°C

Wilgotnos$¢ otocze

Maks. 95% wilgotno$¢ wzgl., brak kondesacji

bezobstugowy

1.0 kg

POP = Power Off Position / pozycja bezpieczna
PF = Power fail delay time / czas
podtrzymywania zasilania
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Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

Cechy produktu

©

dokumentacji, w szczeg6Inosci urzadzenie nie moze by¢ stosowane w samolotach,

+ Urzadzenia nie wolno stosowaé w dziedzinach innych niz wymienione w
ani innych $rodkach transportu powietrznego.

« Zastosowanie na zewnatrz budynkéw: mozliwe tylko wtedy, gdy na czujnik nie jest
bezposrednio narazony na dziatanie wody (morskiej), $niegu, promieni stonecznych,
agresywne gazy, ani na oblodzenie. Ponadto, warunki otoczenia muszg caty czas
by¢ zgodne z podanymi w karcie katalogowe;j.

» Prace montazowe musza by¢ wykonywane przez osoby o odpowiednich
uprawnieniach. Trzeba przestrzegaé wszystkich majacych zastosowanie norm i
przepiséw dotyczacych instalowania i montazu.

» Urzadzenie moze byc¢ otwierane tylko przez producenta. Uzytkowni oze ani
wymienia¢, ani naprawia¢ zadnych elementéw urzadzenia.

» Nie wolno odtaczac¢ kabli od urzadzenia.

» Jezeli moga wystapi¢ sity poprzeczne, to trzeba zawsze gtos obrotowe
zamocowania oraz taczniki, ktére sg dostepne jakguakdes onadto nie wolno

mocno dokrecaé $rub mocujacych sitownik. Sito®nik§gu ¢ ruchomy dzieki
zamocowaniu obrotowemu (patrz ,Uwagi dotyczac azu”).

» Jezeli zastosowano obrotowe zamocowanie i Ik, to trzeba oczekiwaé
spadku sity przesuwu.

« Jezeli sitownik pracuje w silnie zanie ym powietrzu otoczenia, to po stronie
sytemu trzeba podja¢ odpowiednie %radcze. Nadmierne ztogi pytu, sadzy itp.

moga uniemozliwi¢ prawidtowe wysu oraz wsuwanie zebatki.

+ Jezeli sitownik nie jest zainstalf@wany w pozycji poziomej, to przycisk wysprzeglajacy
przektadnie wolno nacisk tedy, gdy na zebatke nie jest wywierany zaden
nacisk.

» Przy obliczaniu wym j sity przesuwu trzeba uwzgledni¢ dane dostarczone
przez producentg ep ic lub zaworéw suwakowych (przekréj, konstrukcja,
miejsce monta@é ez warunki przeptywu powietrza.

» Funkcje a nego dostosowania trzeba uruchomic¢ podczas rozruchu
syste kazdej regulacji skoku (nacisnaé przycisk adaptacji).

» Urzgdzeniéygawiera elementy elektryczne i elektroniczne. Nie wolno go wyrzucac
,.. dami komunalnymi. Ze zuzytym lub uszkodzonym urzgdzeniem trzeba

powac zgodnie z obowigzujacymi przepisami dotyczacymi utylizacji odpadow.

Zasada x Sitownik ustawia przepustnice w zgdanym potozeniu roboczym przy jednoczesnym
tadowaniu wbudowanych kondensatoréw. Gdy nastapi przerwa w zasilaniu, sitownik

ustawia przepustnice w potozeniu bezpiecznym pobierajac energie zgromadzong w
kondensatorach.

Do sterowania sitownikiem jest uzywany standardowy sygnat nastawczy 0...10 V DC.
Sitownik ustawia sie do pozycji zgodnej z sygnatem nastawczym. Napiecie pomiarowe
U stuzy do elektrycznego sygnalizowania potozenia przepustnicy 0...100% oraz jako
sygnat nastawczy do sterowania nadgznego dla innych sitownikéw.

www.belimo.com
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LHK24A-MF100

Cechy produktu

Czas wstepnego tadowania (rozruch)

[d] = przerwa w zasilaniu w dniach

[s] = czas wstepnego tadowania w sekundach
PF[s] = czas podtrzymywania zasilania (PF)
Przyktad obliczen: w przypadku przerwy w
zasilaniu trwajacej 3 dni i ustawionego czasu
podtrzymywania zasilania (PF) rébwnego 5 s, po
podtaczeniu zasilania kondensatory sitownika
musza tadowac sig przez 14 s (patrz wykres).

Stan przy dostawie (kondensatory)

Sitowniki parametryzowalne

V / 4
Linear actuator fail-safe, parametrisable, analogowe, AC/ ’
DC.24 v, 150 N BELIMO

Kondensatory sitownika wymagajg wstepnego natadowania. W tym czasie
kondensatory sg tadowane do okreslonej wartosci napiecia. Dzieki temu, w
przypadku przerwy w zasilaniu, sitownik moze zawsze ustawi¢ sie w ustalonej pozycji
bezpiecznej.

Czas wstepnego tadowania zalezy gtéwnie od nastepujacych czynnikow:

- czas trwania przerwy w zasilaniu

- czas podtrzymywania zasilania (PF).

Typowy czas wstepnego tadowania
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Sitownik jes ny z catkowicie roztadowanymi kondensatorami. Z tego powodu
przed rozruche ymaga tadowania przez okoto 20 s w celu uzyskania wymaganej
warto$ jecia na kondensatorach.

u i bryczne sg dostosowane do wigkszosci najczesciej wystepujacych
ikaCfiy, Pojedyncze parametry mozna zmienia¢ modyfikowac przy uzyciu

oprégramowania Belimo Service Tool MFT-P lub przyrzadu ZTH EU.
Latwy montaz bezposr N’mwnik mozna podtgczy¢ bezposrednio do systemu wentylacyjnego przy uzyciu Srub

Przes i czne

@ulowany skok
Wy502 niezawodnos¢ dziatania

Pozycja podstawowa

Ustawianie kierunku ruchu

ostarczonych w zestawie. Gtowice zebatki podtacza sie do ruchomej czesci instalaciji
wentylacyjnej, bezposrednio po stronie ztgcza lub przy uzyciu dostarczonego tacznika
Z-KS2.

Mozliwos$¢ przestawiania recznego po nacisnieciu przycisku — tymczasowe
wysprzeglenie przektadni. Przektadnia pozostaje wysprzeglona, dopdki przycisk jest
wcisniety.

Przy regulowaniu ogranicznikéw skoku mozna wykorzysta¢ mechaniczny zakres
roboczy po tej stronie zebatki ze skokiem od 20 mm, a nastepnie mozna go ograniczy¢
odpowiednio z krokiem 20 mm uzywajac mechanicznych ogranicznikow Z-AS2.

Sitownik jest zabezpieczony przed przecigzeniem, nie wymaga wytacznikéw
krancowych i zatrzymuje sie automatyczne po dojsciu do ogranicznika.

Po wigczeniu napiecia zasilania po raz pierwszy, tj. podczas rozruchu, sitownik
przeprowadza synchronizacje. Synchronizowanie odbywa sie w pozycji podstawowej
(0%).

Sitownik ustawia sie nastepnie w potozeniu zgodnym z sygnatem nastawczym.

QT‘Il Y=0V ]n:n

—
0 Y=10V eal |

Kierunek ruchu podczas normalnej pracy mozna zmienia¢ przetacznikiem. Przetgcznik
kierunku ruchu nie zmienia ustawionego potozenia bezpiecznego.

LHK24A-MF100 «
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LHK24A-MF100

Linear actuator fail-safe, parametrisable, analogowe, AC/
DC24V,150 N

Cechy produktu

Ustawianie potozenia bezpiecznego

Czas podtrzymywania zasilania (PF)

Dostosowanie i synchronizacja

Akcesoria

(POP)

V / 4
BELIMO

Pokrettem ,Potozenie bezpieczne” mozna ustawi¢ zadane potozenie bezpieczne
z zakresu od 0...100%, z krokiem 10%. Zakres potozen ustawianych pokrettem

odnosi sie wytgcznie do zakresu skoku od 30...100 mm, ustawionego podczas
adaptacji. Nie sg uwzgledniane ustawione warto$ci min. i maks. W przypadku zaniku
zasilania sitownik ustawi si¢ w wybranym potozeniu bezpiecznym, z uwzglednieniem

ustawionego czasu podtrzymywania zasilania (PF).

Ustawienia: aby przy uzyciu oprogramowania Belimo Service Tool MFT-P ustawi¢
potozenie bezpieczne, pokretto trzeba ustawi¢ w pozycji ,Tool”. Gdy pokretto zostanie
ponownie ustawione w zakresie 0...100%, sitownik ustawi sie w potozeniu zgodnym z

recznie ustawiong wartoscia.
Maksymalny czas podtrzymywania zasilania wynosi 10 s.

niz czas podtrzymywania, to sitownik ustawi sie w wybranyng
Czas podtrzymywania zasilania jest fabrycznie ustawiony na
oprogramowania Belimo Service Tool MFT-P czas ten mg
montazu.
Ustawienia: pokretta nie wolno ustawiaé¢ w potozeni
W celu p6zniejszego skonfigurowania czasu pod

oprogramowaniu Belimo Service Tool MFT-P lu
diagnostycznego ZTH EU trzeba jedynie wpr
Funkcje adaptacji mozna uruchamiaé r
oprogramowania PC-Tool. Podczas d

potozenie obu ogranicznikow sprawdz
Przy uzyciu oprogramowania P

(patrz dokumentacja MFT- P@

artosci.

zakres ruchu).

bezpiecznym.

Gdy wystgpi przerwa w zasilaniu, sitownik nie zmienia potozeniagza uptynie
ustawiony czas podtrzymywania zasilania (PF). Jezeli przerwa w& i a diuzej

S

gyfikowaé w miejscu

4
|
ia zasilania w

ciu przyrzadu nastawczo-

ciskiem ,Adaptacja” lub przy uzyciu
wania zakresu ruchu sitownik wykrywa

ooI mozna konfigurowaé r6znorodne parametry

Opis Typ
Akcesoria elektryczne  Przetwornik g apiecie/prad 100 kQ Zasilanie 24 V AC / DC Z-UIC
Czujnik -» 0zen do montazu $ciennego SBG24
Pozyc oner ontazu $ciennego SGA24
r do wbudowania SGE24
r do montazu panelu przedniego SGF24
PoZycjoner do montazu $ciennego CRP24-B1
\ bel potaczeniowy 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: 6-stykowe gniazdo = ZK1-GEN
serwisowe do urzgdzen Belimo
0 Kabel potaczeniowy 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: wolny koniec ZK2-GEN
przewodu do podtaczenia do zacisku MP/PP
Opis Typ
Akce echaniczne  Zestaw ogranicznika, Wielopak 20 szt. Z-AS2
Zamocowanie obrotowe, do sitownika liniowego Z-DSH
tacznik M6 Z-KS2
K Opis Typ
Przyrzady serwisowe  Przyrzad nastawczy, with ZIP-USB function ZTHEU
Belimo PC-Tool, Oprogramowanie do konfigurowania i diagnostyki MFT-P
Adapter do przyrzadu nastawczego ZTH MFT-C

Instalacja elektryczna

A

Uwagi + Podtaczaé poprzez transformator bezpieczenstwa.

+ Jest mozliwe réwnolegte potaczenie kilku sitownikéw. Nalezy sprawdza¢ dane

eksploatacyjne.

www.belimo.com
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LHK24A-MF100

Instalacja elektryczna

Schematy potaczen

AC/DC 24 V, analogowy

1

~
+

Y~ DC (0)2...10V

(.
1235

SE L

Praca rownolegta

|—U—>—DC2...10V
o

Kolory przewodow:
1 = czarny

2 = czerwony

3 = bialy

5 = pomaranczowy

~

D C

L ~ Y U Uz Ux
- 4+
| i
11
i
\ v v
N N T T T
3 3 1 2 3 5
: :
| |

[ | |
1 2 5 1
[ | |
I I I I
1 I I

___N_l

L1 L o —

i

Dtugosci przewodu

C
1 ~ Y U
( )}
L,
L2
(NN %] Lot
L/~
L, 0.75 mm2
¢ ) 1.00 mm?2
1 2 3 5 1.50 mm?2 70 m <12m
A 250 m m | <20m

>
(3]
N
£
<

A = sitownik

C = aparat sterujacy (regulator)
L1 = kabel potaczeniowy sitownika

Uwaga:

Gdy linie zasilania oraz danych sg
prowadzone oddzielnie, nie ma
specjalnych ograniczen dotyczacych

instalacji.

Linear actuator fail-safe, parametrisable, analogowe, AC/
DC24V,150 N

Uwagi

» Réwnolegle mozna podta
maksymalnie osiem sito 5
« Sitowniki moga pracowag
rownolegle tylko wtedy, g
napedzajg oddziglhe osie.

» Nalezy stos ie do danych
eksploatac otyczacych pracy
rownolegte;:

sitownik

aparat sterujacy (regulator)
abel potaczeniowy sitownika
= kabel dostarczany przez klienta

tot = maksymalna dtugo$¢ kabla
sygnatowego

Uwaga:

W przypadku réwnolegtego
potaczenia kilku sitownikéw
maksymalng dtugo$¢ kabla
sygnatowego trzeba podzieli¢ przez
liczbe sitownikdw.

>

V / 4
BELIMO
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LHK24A-MF100

Funkcje

DC 24V, 150 N

Funkcje przy ustawieniach podstawowych (tryb konwencjonalny)

Przestawianie napigciem 24 V AC z zestykami przekaznika

1 ~
Y (DCO0..10V)
a\ b
a b c
T K] e |
e.g. IN 4007
1.2 35 g Z550% | —-| —t | —-
% |t | |-
Y U 100%
Y |t

Zdalne sterowanie 0...100% z
pozycjonerem SG..

-
I~ SGA24
=+ Y Z srau
112|3]4| SGE24
—
-
[
1 2 3 5
Y U

Linear actuator fail-safe, parametrisable, analogowe, AC/

V / 4
BELIMO

Przestawianie napieciem 24 V AC z przetgcznikiem obrotowym

(bCo..10V,

T

%

e.g. IN 4007

Ograniczenie minimalne z pozycjonerem SG..

L~ 2 SGA2
-+ SGF24
1]2[3]4

SGE24

T 10
Y (DCO0...10 V)

min

w|=<

Sterowanie pragdowe 4 ... 20 mA przy uzyciu zewnetrznego

rezystora

1l ~
-+

"0\ g 4..20mA

>-(+)
___L—Uf-DC2...10V
[ I
1 2 35

Funkcje urzadzen ze <

Uwaga:
usi by¢ ustawiony

Zal roboc
na 2910 V DC.
Zys 0 Q przetwarza sygnat

dowly 4 ... 20 mA na sygnat
apfécia2 ... 10 V DC.

Yv]

[ ol

+2

nie dziatania

Procedura

1. Do zaciskéw 1 i 2 podtgczyé
napiecie zasilania 24 V.

2. Odtaczy¢ zacisk 3:

- w przypadku kierunku ruchu 0:
sitownik porusza sie w kierunku
L,wsuwania”

- w przypadku kierunku ruchu 1:
sitownik porusza sie w kierunku
L,wysuwania”

3. Zewrze¢ zaciski 2 i 3:

- sitownik porusza sie w przeciwnym
kierunku

ymi wartosciami parametrow (konieczna parametryzacja)

Przestawianie nap @ 24 V AC oraz ograniczenie z zestykami Przestawianie napieciem 24 V AC oraz ograniczenie z
i przetacznikiem obrotowym

1

przekazn
1
<4 Y(DCO..10 V)
a b c d e

L Close " || —_|——|—-|—-
| N B K MIN |— ||| |—-
1 2 3 e.g. 1N 4007 ZS B P I &l P
d———bp MAX |—| |~ —]—
Y Open |——_|—_|_—_|——A]|_—_
Y | ||| —L

~

Close ")
MIN
Open

=
Q=

>=

(DCO0..10

%

e.g. IN 4007

1) Uwaga: Funkcja ta dziata tylko
wtedy, gdy jako punkt poczatkowy
zakresu roboczego zdefiniowano
min. 0,5 V.

www.belimo.com
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Funkcje

Sterowanie Zamknij/Otworz Sterowanie 3-punktowy
1 ~
- o+

U u

| [ ]l
e.g. 1IN 4007 ] -
T @@
1 2 3 v 4
v
vt

o]
-
N
w
(3]

o o —

Y U Y U —

M NN
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LHK24A-MF100

Elementy obstugowe oraz kontrolki

U uuUuuuy

Adaption

(LI )]

|

Linear actuator fail-safe, parametrisable, analogowe, AC/
DC24V,150 N

Q00000

Pokrywa przycisku POP
Przycisk POP

Gniazdo serwisowe

Przycisk wysprzeglajacy

Przetacznik kierunku ruchu

Skala do ustawiania recznego

V / 4
BELIMO

Potozenie do parametryzowania przy uzyciu oprogramowania/przyrzadu

Kontrolki LED . .
6 soita 9 zielona Znaczenie / funkcja
Wytaczona | Wigczona | Prawidtowa praca / bez awarii
Wytaczona Miga Aktywna funkcja bezpieczenstwa (PO
Wiaczona | Wytgczona | Awaria
Wytaczona | Wytgczona | Nie dziata
Wiaczona Wigczona | Trwa procedura dostosowani
Miga Wiaczona | tacznos¢ z przyrzadem p,

9 Nacisniecie przycisku: wiacza funkcje dostosoWani
nastepnie sitownik powraca do standardowe

pracy

Ustawianie potozenia bezpiecznego

www.belimo.com
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LHK24A-MF100

Wskazowki dotyczace montazu

V / 4
Linear actuator fail-safe, parametrisable, analogowe, AC/ y
DC.24 v, 150 N BELIMO

f Uwagi

» Jezeli zastosowano zamocowanie obrotowe i/lub tgcznik, to nalezy oczekiwac
spadku sity przesuwu.

Zastosowania bez sit $cinajacych

Zastosowania z sitami poprzecznymi

Ograniczenie skoku

Serwisowanie

Podlaczanie przyrzadow serwisowych

Sitownik liniowy mocuije sie bezposrednio do obudowy Srubami w trzech punktach.
Nastepnie przymocowac gtowice zebatki do ruchomej czesci elementu instalaciji
wentylacyjnej (np. przepustnicy lub zaworu suwakowego).

Podtaczyc¢ tacznik z gwintem wewnetrznym (Z-KS2) do gtowicy zebatki. Przykreci¢
zamocowanie obrotowe (Z-DS1) do elementu instalacji wentylacyjnej. Nastepnie,
przy uzyciu dostarczonej w zestawie Sruby przykreci¢ sitownik liniowy do uprzednio
zainstalowanego zamocowania obrotowego. tacznik, ktéry mocuje sie do

gtowicy zebatki, trzeba nastepnie potaczy¢ z ruchoma czescig elementu i
wentylacyjnej (np. przepustnicy lub zaworu suwakowego odcinajaceg

poprzeczne mozna w pewnych granicach kompensowac przy jemgamgcowania
obrotowego i/lub tacznika. Maksymalny dopuszczalny kat wychyle @ ocowania
obrotowego oraz tgcznika wynosi 10°, w bok oraz w goére.

Gdy na zebatce sg zamocowane ograniczniki skoku, rgo ysta¢ mechaniczny
zakres roboczy po tej stronie zebatki ze skokiem od 20 \

uzyciu przyrzadu serwisowego ZTH EU.
W celu rozszerzonej parametryzacji ggozn

Potaczenie ZTH EU / PC Tool

L ~ AC24V @
- + DC24V

Sitownik jest wyposazony w gniazdo serwi umezliwiajace parametryzowanie przy
a

aczyé narzedzie komputerowe.
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Wymiary [mm]
Rysunki wymiarowe
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