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BELIMO

Sitownik do przepustnic do przestawiania
przepustnic w instalacjach budynkowych

* Moment obrotowy - silnik 40 Nm

* Napiecie znamionowe AC/DC 24 V

« Sterowanie analogowe, Zamknij/Otwérz, 3-
punktowe, z interfejsem komunikacyjnym
poprzez MP-Bus

* Czas ruchu - silnik 150 s (90...150 s)

* Z podtgczanym kablem

Dane techniczne

Dane elektryczne

Komunikacja po szynie danych

Dane funkcjonalne

Techniczna karta katalogowa GM24SR.12

GM24SR-C2
Zdjecie moze odbiegac od rzeczywistego wygladu produktu
Napiecie znamionowe AC/DC 24V
Czestotliwo$¢ napiecia znamionowego 50/60 Hz
Zakres roboczy AC19.2..28.8V/DC19.2..28.8V
Pobdr mocy - praca 2W
Pobdr mocy w stanie spoczynku 0.2W
Moc znamionowa 5VA

Przytgcze zasilania / sterowania

Kabel 1 m 4x 0.5 mm?[21 AWG], FRNC
(bezhalogenowy)

Praca réwnolegta

Patrz punkt Instalacja elektryczna lub
skontaktuj sie z lokalnym przedstawicielem
Belimo

Sterowanie oraz interfejs komunikacyjny

MP-Bus

Liczba weztéw

MP-Bus maks. 16

Moment obrotowy - silnik 40 Nm
Zakres roboczy Y 2.0V
Impedancja wejsciowa 100 kQ

Regulowany zakres roboczy Y

Punkt poczatkowy 0.5...30 V
Punkt koricowy 2.5...32 V

Opcjonalne tryby pracy Zamknij/Otwoérz

3-punktowe

z interfejsem komunikacyjnym
Sygnat sprzezenia zwrotnego U 2.0V
Uwaga dotyczaca napiecia pomiarowego U~ Maks. 1 mA

Regulowany sygnat sprzezenia zwrotnego U

Punkt poczatkowy 0.5...8 V
Punkt koricowy 2.5...10 V

Czuto$¢ progowa 1,0% AU
Histereza odwrdcenia 2,5% AU
Tolerancja pozycjonowania +5%

Kierunek ruchu - silnik

Y = 0V: lewy ogranicznik, potozenie prawe

Regulowany kierunek ruchu

odwracany elektronicznie

Uwaga dotyczgca kierunku ruchu

wybierane przy uzyciu Belimo Assistant 2

Reczne przestawianie

z boczng dzwignig, z blokadg

Kat obrotu

Maks. 95°

Uwaga dotyczaca kata obrotu

mozna ograniczy¢ elektronicznie z obu stron
przy uzyciu aplikacji Belimo Assistant 2

Czas ruchu - silnik

150s/90°

Regulowany czas ruchu

90...150 s

Poziom mocy akustycznej - silnik

40 dB(A)
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Dane techniczne
Dane funkcjonalne

Dane dotyczace bezpieczeristwa

Masa

Uwagi dotyczace bezpieczeristwa

A\

Techniczna karta katalogowa GM24SR.12

Dopasowanie zakresu potozen z Belimo Assistant 2

Sterowanie reczne MIN (minimum position) = 0%
MID (potozenie posrednie, tylko AC) = 50%
MAX (maximum position) = 100%

Regulowane sterowanie reczne MIN = 0%...(MAX - 20%)
MID = MIN...MAX
MAX = (MIN + 20%)...100%
Mechanical interface Odwracalny uniwersalny zacisk montazowy
12..26.7 mm
Wskaznik potozenia Mechaniczny
Klasa ochronnosci IEC/EN I1I, Napiecie bezpieczne — niskie (PELV)
Kategoria ochronna obudowy IEC/EN IP54
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna Oznakowanie CE zgodnie z 2014/30/WE
Certyfikat IEC/EN IEC/EN 60730-1 oraz IEC/EN 60730-2-14
Rodzaj czynnosci Type 1
Odpornos$¢ na impulsy napieciowe - zasilanie / 0.8 kV
sterowanie
Stopien zanieczyszczenia 3
Warunki otoczenia: praca Klasa 3K23 wg IEC 60721-3-3
Wilgotnos¢ otoczenia Maks. 95% wilgotnos$¢ wzgl., brak kondesacji
Temperatura otoczenia -30...55°C [-22...131°F]
Uwaga dotyczaca temperatury otoczenia do 60°C [140°F], maks. 2 h/dzienA
Warunki otoczenia: transport Klasa 2K11 wg IEC 60721-3-2
Warunki otoczenia: przechowywanie Klasa 1K21 wg IEC 60721-3-1
Temperatura przechowywania -40...80°C [-40...176°F]
Kategoria dokumentu bezobstugowy
Masa 1.6 kg

Urzadzenie jest przeznaczone do stosowania w stacjonarnych systemach grzewczych,
wentylacyjnych i klimatyzacyjnych. Nie wolno go stosowa¢ w dziedzinach innych niz
wymienione w dokumentacji, w szczegdInosci nie moze by¢ stosowane w samolotach, ani
innych Srodkach transportu powietrznego.

Zastosowanie na zewnatrz budynkéw: mozliwe tylko wtedy, gdy urzadzenie nie jest
bezposrednio narazone na dziatanie wody (morskiej), Sniegu, promieni stonecznych,
agresywnych gazéw ani na oblodzenie. Ponadto, warunki otoczenia zawsze muszg by¢
zgodne z podanymi w karcie katalogowe;.

Prace montazowe muszg by¢ wykonywane przez osoby o odpowiednich uprawnieniach.
Trzeba przestrzegac wszystkich majgcych zastosowanie norm i przepiséw dotyczacych
instalowania i montazu.

Urzadzenie moze by¢ otwierane tylko przez producenta. Uzytkownik nie moze ani
wymienia¢, ani naprawia¢ zadnych elementéw urzadzenia.

Przy obliczaniu wymaganego momentu obrotowego trzeba uwzgledni¢ dane dostarczone
przez producentéw przepustnic (przekroj, konstrukcja, warunki montazu), jak réwniez
warunki zwigzane z wentylacja.

Urzadzenie zawiera elementy elektryczne i elektroniczne. Nie wolno go wyrzucac z odpadami
komunalnymi. Ze zuzytym lub uszkodzonym urzadzeniem trzeba postepowac zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami dotyczacymi utylizacji odpadéw.
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BELIMO

Cechy produktu

Tryb pracy

Wizualne sygnalizowanie statusu

Przetwarzanie sygnatu z czujnikéw

Urzadzenie konfigurowalne

tatwy montaz bezposredni

Przestawianie reczne

Regulowany kat obrotu
Wysoka niezawodnos$¢ dziatania

Innowacyjny sitownik

Inicjalizacja (adaptacja)

Polaczenia

Techniczna karta katalogowa ~ GM24SR.12

Praca konwencjonalna:

Sitownik jest sterowany analogowym sygnatem nastawczym Y. Napiecie pomiarowe U stuzy do
elektrycznego sygnalizowania potozenia sitownika oraz jako sygnat nastawczy dla innych
sitownikdw.

Wspotpraca z szyng

Sitownik odbiera cyfrowy sygnat nastawczy z regulatora wyzszego poziomu za posrednictwem
szyny MP-Bus i ustawia sie w zadanej pozycji. Zacisk U petni funkcje interfejsu
komunikacyjnego, dlatego nie jest dostepne na nim analogowe napiecie pomiarowe.

Urzadzenie sygnalizuje swoje dziatanie zielong kontrolkg LED.

Jest mozliwe podtaczenie czujnika aktywnego. Sitownik petni wéwczas funkcje przetwornika
analogowo-cyfrowego umozliwiajacego przesytanie sygnatu czujnika, poprzez szyne MP-Bus,
do systemu wyzszego poziomu.

Do podtaczenia czujnika moga by¢ potrzebne dodatkowe materiaty. Patrz , Akcesoria
elektryczne”.

Ustawienia fabryczne sg dostosowane do wiekszosci najczesciej wystepujgcych aplikacji.

Parametry mozna modyfikowa¢ poprzez interfejs NFC lub przewodowo, uzywajac aplikagji
Belimo Assistant 2.

tatwy montaz bezposrednio na osi przepustnicy przy uzyciu uniwersalnego zacisku
montazowego, dostarczanego z zabezpieczeniem przed obracaniem sie sitownika.

Przestawianie reczne jest mozliwe po nacisnieciu dzwigni (przektadnia pozostaje
wysprzeglona az do zwolnienia dZzwigni, wcisnieta dZzwignie mozna zablokowac).
Przestawianie reczne przy zatrzymanym sitowniku jest stosowane przy montazu, rozruchu i
konserwowaniu instalacji.

Kat obrotu regulowany przy uzyciu ogranicznikéw elektrycznych. Zakres regulacji (Min. -
Maks.) konfiguruje sie przy uzyciu aplikacji Belimo Assistant 2.

Sitownik jest zabezpieczony przed przecigzeniem, nie wymaga wytacznikdw krancowych i
zatrzymuje sie automatyczne po dojsciu do ogranicznika.

W sitowniku wykorzystano wydajny mikrokontroler Belimo M600 oraz metode sterowania
INFORM. Metoda ta pozwala na precyzyjne uzyskanie petnego momentu obrotowego przy
rozruchu (bezczujnikowy naped INFORM, ktéry opracowat prof. Schrédl).

Funkcje adaptacji mozna uruchamiac przy uzyciu aplikacji Belimo Assistant 2. Podczas
adaptacji zamontowanego sitownika wykrywane jest potozenie obu ogranicznikdw
przepustnic w systemie (sprawdzenie catego zakresu potozen).

Nastepnie sitownik powraca do pozycji zgodnej z sygnatem nastawczym.

Kabel mozna podtacza¢ do urzadzenia oraz od niego odtaczac.
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BELIMO

Akcesoria

Instalacja elektryczna

Kolory zyt:
1=czarny

2 = czerwony

3 = bialy

5 = pomaranczowy

Akcesoria elektryczne

Akcesoria mechaniczne

Opis

Techniczna karta katalogowa GM24SR.12

Typ

Przyrzad nastawczy do przewodowego i bezprzewodowego
konfigurowania, obstugiwania i diagnozowania.

Belimo Assistant 2

Belimo Assistant Link Konwerter Bluetooth/USB do NFC/MP-Bus LINK.10
do urzadzen konfigurowalnych oraz wyposazonych w interfejs

komunikacyjny

Kabel potaczeniowy 5 m, A: RJ11 6/4 LINK.10, B: wolny koniec przewodu ZK2-GEN
do podtaczenia do zacisku MP/PP

Opis Typ
Przetwornik sygnatu napiecie/prad 100 kQ 4...20 mA, Zasilanie 24 VAC/  Z-UIC

DC

Pozycjoner do montazu $ciennego SGA24
Pozycjoner do wbudowania SGE24
Pozycjoner do montazu panelu przedniego SGF24
Pozycjoner do montazu $ciennego CRP24-B1
Kabel potaczeniowy do instalacji 24 V, 1 m FRNC (bezhalogenowy), 4x A.EISC.10
0.5 mm?/20 AWG

Kompl. zaciskow IP65 do instalacji 24 V A.EIST.10
Kabel ze ztgczem kanatu, M20 S.EISCC.11
Kabel ze ztgczem kanatu, 1/2" NPT S.EISCC.10
Zaslepka S.EISBP.10
Opis Typ
Dzwignia przepustnicy do standardowego zacisku montazowego AH-GMA
tacznik przegubowo-kulowy pasujacy do dzwigni przepustnicy (klapy) KG10A
KH8/KH10

DZwignia do osi przepustnicy Ze szczeling o szerokosci 8,2 mm, zakres ~ KH10
regulacji zacisku ¢14...25 mm

Zabezpieczenie przed obracaniem sie 230 mm, Wielopak 20 szt. Z-ARS230
Zestaw montazowy do faczenia z sitownikiem do montazu ptaskiego ZG-GMA
Wskaznik potozenia S.MISPL.10

Zasilanie poprzez transformator bezpieczenstwa.

Sitowniki mozna podtacza¢ réwnolegle, o ile nie sg potgczone mechanicznie. Sprawdzi¢ pobdr

mocy i impedancje wejsciowa.

Przekréj kabla (mm?) trzeba okresli¢ na podstawie poboru mocy sitownika (VA, W), rezystancji
kabla, liczby sitownikéw oraz tacznej dtugosci okablowania zgodnie z zasadami
elektrotechnicznymi. Duze spadki napiecia na kablach zasilania mogg wptywa¢ na dziatanie
sitownika, m.in. jezeli nie zostanie utrzymany znamionowy zakres napiecia (AC/DC).

Duze spadki napiecia na liniach sygnatu nastawczego i sygnalizacji zwrotnej potozenia (Y/U)
wzgledem masy wptywaja na wartosci sygnatéw (0,5/2...10 V) i moga spowodowac zmiane

potozenia sitownika.
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Instalacja elektryczna
24V AC/DC, analogowy

Techniczna karta katalogowa
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Inne instalacje elektryczne
Przewodowe sterowanie z okreslonymi parametrami
AC/DC 24V, Zamknij/Otworz AC/DC 24V, 3-punktowy
Tt n t
7 — U 0.5/2..10V | — U 0.5/2..10V
0
( ) ( )
memuuuu Fm mmuuuw
Port A Port B Port A Port B

Funkgje przy ustawieniach podstawowych (tryb konwencjonalny)

Topologia sieci MP-Bus

§oe

Mozliwos¢ potaczenia tancuchowego

+

Nie ma ograniczen dotyczacych
topologii sieci (dopuszczalne
topologie szyny, gwiazdy lub
mieszana).

Zasilanie i komunikacja po
jednym 3-zytowym kablu

* niewymagane ekranowanie ani
skrecanie

* niewymagane rezystory
zakanczajace linie

1= MP
3
C ) C D ¢ ) ( )
qummwuwwpmummmu%
Port A Port B Port A Port B

I

Ioow

Podtaczenie do szyny MP-Bus

[

211 J15]

Port A

LI L]

Port B

GM24SR.12

Maks. 16 weztéw MP-Bus

Do potaczenia taricuchowego
moga by¢ potrzebne dodatkowe
materiaty. Patrz ,Akcesoria
elektryczne”.
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BELIMO Techniczna karta katalogowa

Inne instalacje elektryczne

Potgczenie czujnika

Potaczenie z czujnikiem aktywnym
+

. MP Mozliwy zakres napiecia
- # wejsciowego: 0...10V
Rozdzielczos¢ 10 mV
s Na przyktad, aby rejestrowac
v sygnaty z:
- aktywnych czujnikow,
$ ) wilgotnosci i jakosci powietrza
W]—‘ 2] 3]sl [2]13] |i||| - czujnikdw cisnienia / ci$nienia
Port A Port B r(’)jnicowego

Alternatywne potaczenie czujnika

Potaczenie z czujnikiem aktywnym

T w

Y
e

qummwmu

Port A Port B

Elementy obstugowe oraz kontrolki

Dzwignia przestawiania recznego
Obrdci¢ dZzwignie w lewo do potozenia krancowego:
- wysprzeglenie przektadni, mozliwo$¢ przestawiania recznego

Obrocic¢ dzwignie w prawo do potozenia poczatkowego:
- przektadnia zataczona, powr6t do standardowego trybu pracy
Zielona kontrolka LED

Kontrolka LED wt.: prawidtowa praca

Kontrolka LED miga: Aby uzyska¢ dodatkowe informacje, podtgczy¢ urzadzenie do
Belimo Assistant 2

Kontrolka LED wyt:  Brak zasilania

Interfejs NFC

Port A, patrz instalacja elektryczna

000

Port B, patrz instalacja elektryczna

Serwisowanie

Parametry urzagdzenia mozna modyfikowac przy uzyciu aplikacji Belimo Assistant 2. Aplikacja
Belimo Assistant 2 jest dostepna w wersjach na smartfony, tablety oraz na komputery.
Mozliwosci podtagczania zalezg od urzgdzenia, na ktérym zainstalowano aplikacje Belimo
Assistant 2.

Wiecej informacji zamieszczono w skréconej instrukcji obstugi aplikacji Belimo Assistant 2.
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BELIMO Techniczna karta katalogowa

Serwisowanie
tacznos¢ bezprzewodowa  Potfaczenie z urzadzeniami Belimo oznaczonymi logiem NFC mozna uzyskac albo bezposrednio
przy uzyciu smartfona z interfejsem NFC albo przy uzyciu smartfona z interfejsem Bluetooth
podtaczonego do tacza Belimo Assistant Link lub konwertera ZIP-BT-NFC.

Smartfon z interfejsem NFC lub tacze Belimo Assistant Link trzeba ustawi¢ nad logo NFC na
urzadzeniu w taki sposéb, aby obie anteny NFC znajdowaty sie nad soba.

Potaczenie przewodowe  Pofgczenie z urzgdzeniem mozna nawigzac¢ podtaczajac tacze Belimo Assistant Link do portu
USB w komputerze oraz do gniazda serwisowego lub przewodu MP-Bus urzadzenia.

Belimo Assistant 2 dziata jako klient szyny MP. Z tego powodu do urzadzenia nie mozna
podtaczac innego klienta szyny MP.

MP

ZK2-GEN

UsB

5V
P ZK2-GEN
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Wymiary

Dtugos¢ osi

:E Min. 52 mm [2.05"]
-l

C1 | min20mmo75m

Zakres regulacji zacisku

12..22 mm 12..18 mm
e [0.47...0.87"] ‘\} [0.47...0.71]

5= 22...26.7 mm —=12..18 mm
@l [0.87...1.05"] m: [0.47...0.71"]

Dodatkowa dokumentacja

Techniczna karta katalogowa GM24SR.12
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* Przeglad partneréw MP

* Potaczenia przyrzadéw

» Wprowadzenie do technologii szyny MP-Bus
* Skrécona instrukcja - Belimo Assistant 2
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