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Regulacyjny zaw6r kulowy z regulacja
przeptywu sterowang sygnatem z czujnika, z
funkcjg bezpieczeristwa, 2-drog., Gwint
wewnegtrzny, PN 25 (EPIV)

* Napiecie znamionowe AC/DC 24V

* Sterowanie analogowe, z interfejsem
komunikacyjnym

* Do instalacji wody zimnej i cieptej z obiegiem
zamknietym

* Do analogowego regulowania przeptywu
wody w obiegach central wentylacyjnych i
instalacji grzewczych

» Komunikacja po szynie MP-Bus® lub
sterowanie konwencjonalne

* Przetwarzanie z sygnatéw czujnikéw

aktywnych i zestykéw

Techniczna karta katalogowa EP..R+KMP

MP27BUS

Przeglad typéw '\'
Typ DN Rp V'nom Vinom V'nom kvs teor. PN
[ [I/s] [/min] [m3h] [m%/h]

EPO15R+KMP 15 1/2 0.35 21 1.26 2.9 25
EPO20R+KMP 20 3/4 065 39 2,34 4.9 25
EP025R+KMP 25 1 115 69 414 8.6 25
EP032R+KMP 32 11/4 1.8 108 6.48 14.2 25
EPO40R+KMP 40 1172 205 150 9 21.3 25
EPO50R+KMP 50 2 4.8 288 17.28 32.0 25

kvs teor.: tedretyczna wartos¢ kvsido obliczania spadku cisnienia
Dane techniczne ( \v . J

Dane elektryczne  Napiecie znamjonowe AC/DC 24V

Czestotliwoéé,napiecia znamionowego 50/60 Hz

Zakfres roboczy AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V

Pobér mocy - praca 6W

Poborimocy w stanie spoczynku 5w

Mogznamionowa 12VA

Komunikacja po szynie danych

Dane funkcjonalne

Przytacze zasilania / sterowania

Kabel 1 m, 4 x 0.75 mm?

Praca réwnolegta

Tak (sprawdzi¢ dane eksploatacyjne)

Sterowanie oraz interfejs komunikacyjny

MP-Bus

Liczba weztéw

MP-Bus maks. 8

Zakres roboczy Y

2.0V

Impedancja wejsciowa

100 kQ

Regulowany zakres roboczy Y

Punkt poczatkowy 0.5...24 V
Punkt koricowy 8.5...32V

Opcjonalne tryby pracy

analogowe (0...32V DC)

Sygnat sprzezenia zwrotnego U

2.10V

Uwaga dotyczaca napiecia pomiarowego U

Maks. 1 mA

Regulowany sygnat sprzezenia zwrotnego U

Punkt poczatkowy 0.5...8 V
Punkt koricowy 2...10 V

Ustawianie pozycji bezpiecznej

NC/NO lub regulowany 0...100% (pokretto POP)

Regulowany czas podtrzymywania zasilania (PF)0...10 s

Czas ruchu - funkcja bezpieczenstwa 35s/90°
Poziom mocy akustycznej - silnik 45 dB(A)
Poziom mocy akustycznej, funkcja 61 dB(A)

bezpieczenstwa

Nastawiane natezenie przeptywu V'max

30...100% Vnom
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Dane funkcjonalne

Pomiar przeptywu

Dane dotyczace hezpieczenstwa

Materiaty

Warunki

Techniczna karta katalogowa EP..R+KMP

Doktadnos¢ regulacji

+5% (25...100% wartosci V'nom) @ 20°C / 0%
obj. glikolu

Uwaga dotyczaca doktadnosci regulacji

+10% (25...100% wartosci V'nom) @
-10...120°C/ 0...50% obj. glikolu

Min. requlowany przeptyw

1% V'nom

Czynnik

Woda zimna i goraca, woda z dodatkiem maks.
50% obj. glikolu

Temperatura czynnika

-10...120°C [14...248°F]

Temperatura czynnika, wskazdwka

Przy temperaturze czynnika wynoszacej
-10...2°C zaleca sie ogrzewanie osi lub
przedtuzenie szyjki zaworu.

Cisnienie zamkniecia Aps

1400 kPa

Réznica cisnien Apmax

350 kPa

Uwaga dotyczgca rdznicy cisnien

200'kPa w celu zapewnienia cichej pracy

Charakterystyka przeptywu

statoprocentowa, zoptymalizowana w zakresie
otwarcia (mozliwo$¢ przetgczania na funkcje
liniowq)

Dopuszczalne przecieki

nieprzepuszczajacy pecherzykéw powietrza,
klasa szczelnosci A (EN 12266-1)

Przytacze rurowe

Gwintiwewnetrzny zgodnie z ISO 7-1

Pozycja montazu

pionowe do poziomego (wzgledem wrzeciona)

Kategoria dekumentu

bezobstugowy

Re€zne przestawianie

przy uzyciu przycisku

Métoda pomiaru

Ultradzwiekowy pomiar przeptywu
objetosciowego

Doktadnos¢ pomiaru pfzeptywu

+2% (25...100% wartosci V'nom) @ 20°C / 0%
obj. glikolu

Wskazéwka dotyczaea doktadnosci pomiaru
przeptywu

+6% (25...100% wartosci V'nom) @ -10...120°C /
glikol 0...50% obj.

Minbmierzony przeptyw

0.5% V'nom

Klasa,ochrennosci IEC/EN

111, Napiecie bezpieczne - niskie (SELV)

Kategoria ochronna obudowy IEC/EN

IP54

Dyrektywa w sprawie urzadzen ciSnieniowych

Oznakowanie CE zgodnie z 2014/68/WE

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

Oznakowanie CE zgodnie z 2014/30/WE

Zasada dziatania Type 1.AA
Odpornos$¢ na impulsy napieciowe - zasilanie / 0.8 kV
sterowanie

Stopien zanieczyszczenia 3

Wilgotnos¢ otoczenia

Maks. 95% wilgotno$¢ wzgl., brak kondesac;ji

Temperatura otoczenia

-30...50°C [-22...122°F]

Temperatura przechowywania

-40...80°C [-40...176°F]

Korpus zaworu

Niklowany korpus mosiezny

Rurka pomiarowa przeptywu

Korpus z mosigdzu niklowanego

Element zamykajacy

Stal nierdzewna

0$

Stal nierdzewna

Uszczelnienie osi

Pierscien samouszczelniajacy (o-ring) z EPDM

Skroty

POP = Power Off Position / pozycja bezpieczna
PF = Power fail delay time / czas
podtrzymywania zasilania
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Uwagi dotyczace bezpieczeristwa

wentylacyjnych i klimatyzacyjnych. Nie wolno go stosowa¢ w dziedzinach innych niz
wymienione w dokumentacji, w szczegdInosci nie moze by¢ stosowane w samolotach, ani
innych Srodkach transportu powietrznego.

+ Zastosowanie na zewnatrz budynkéw: mozliwe tylko wtedy, gdy przyrzad nie jest bezposrednio
narazony na dziatanie wody (morskiej), Sniegu, promieni stonecznych, agresywne gazy, ani na
oblodzenie. Ponadto, warunki otoczenia musza caty czas by¢ zgodne z podanymi w karcie
katalogowe;.

* Prace montazowe muszg by¢ wykonywane przez osoby o odpowiednich uprawnieniach. Trzeba
przestrzegac wszystkich majgcych zastosowanie norm i przepiséw dotyczacych instalowania i
montazu.

* Urzadzenie zawiera elementy elektryczne i elektroniczne. Nie wolno go wyrzucac¢ z odpadami
komunalnymi. Ze zuzytym lub uszkodzonym‘urzgdzeniem trzeba postepowac zgodnie z
obowigzujacymi przepisami dotyczacymi utylizacji<odpaddw.

Cechy produktu '\V

Zasada dziatania  Urzadzenie nastawcze do instalagjilHVAC skiada sie z trzech podzespotdw: regulacyjnego zaworu
kulowego, rurki pomiarowej z czujnikiem przeptywubjetosciowego oraz sitownika.
Nastawialna maksymalnawartosc przeptywu (V'max)jést przyporzadkowywana do maksymalnej
wartosci sygnatu nastawczego (typowo 10 V /. 100%). Urzgdzenie nastawcze moze by¢ sterowane
cyfrowo lub sygratem analogowym. Czynnik przeptywa przez rurke pomiarowa, wynik pomiaru
jest przetwdrzany naWarto$¢ natezeniaqarzeptywu. Warto$¢ pomiarowa jest poréwnywana z
nastawa.-Sitownik koryguje uchyb zmieniajgc potozenie zaworu. Kat obrotu sitownika a zmienia
sie w zaleznesci.od ci$nienia roznicowégo na elemencie regulacyjnym (patrz charakterystyki
przéptywuiobjetosciowego).

f *+ Urzadzenie jest przeznaczone do stosowania w stacjonarnych systemach grzewczych,

Poypodtgezeniu zasilania bédatadowane wbudowane kondensatory.

Gdy. nastapi przerwa W zasilaniu;, sitownik ustawia zawdr w potozeniu bezpiecznym pobierajac
ehergie zgromadzeng w kondensatorach.

Charakterystyki/przeptywu v
A Ap3

Api< Apa<p3

Ap2
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Czas wstepnego tadowania (rozruch)

[d] = przerwa w zasilaniu w dniach

[s] = czas wstepnego ftadowania w
sekundach

PF[s] = czas podtrzymywania zasilania (PF)
Przyktad obliczen: w przypadku przerwy w
zasilaniu trwajacej 3 dni i ustawionego
czasu podtrzymywania zasilania (PF)
réwnego 5 s, po podigczeniu zasilania
kondensatory sitownika musza tadowaé.sie
przez 14 s (patrz wykres)

Stan przy dostawie{(kondensatory)

Czas podtrzymywania zasilania (PF)

Ustawianie pozycji bezpiecznej

Techniczna karta katalogowa EP..R+KMP

Kondensatory sitownika wymagaja wstepnego natadowania. W tym czasie kondensatory sg
tadowane do okreslonej wartosci napiecia. Dzieki temu, w przypadku przerwy w zasilaniu,
sitownik moze zawsze ustawic sie w ustalonej pozycji bezpieczne;.

Czas wstepnego tadowania zalezy gtéwnie od nastepujacych czynnikéw:
- czas trwania przerwy w zasilaniu
- czas podtrzymywania zasilania (PF).

Typowy czas wstepnego tadowania
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Sitownik jest dostarezany z catkowicie roztadowanymi kondensatorami. Z tego powodu przed
rozruchemiiymaga tadowania przez okoto 20 s w celu uzyskania wymaganej wartosci napiecia
nakondensatorach.

Maksymalny czas podtrzymywania zasilania wynosi 10 s.

Gdy wystapi przerwa w zasilaniu, sitownik nie zmienia potozenia, zanim nie uptynie ustawiony
czas podtrzymywania zasilania (PF). Jezeli przerwa w zasilaniu trwa dtuzej niz czas
podtrzymywania, to sitownik ustawi sie w wybranym potozeniu bezpiecznym.

Czas podtrzymywania zasilania jest fabrycznie ustawiony na 2 s. Przy uzyciu oprogramowania
Belimo Service Tool MFT-P czas ten mozna modyfikowa¢ w miejscu montazu.

Ustawienia: pokretfa nie wolno ustawia¢ w potozeniu , Tool"!

W celu pézniejszego skonfigurowania czasu podtrzymywania zasilania w oprogramowaniu
Belimo Service Tool MFT-P lub przy uzyciu przyrzadu nastawczo-diagnostycznego ZTH EU trzeba
jedynie wprowadzi¢ wartosci.

Z3dane potozenie bezpieczne z zakresu od 0...100%, z krokiem 10%, mozna ustawi¢ pokrettem.
Zakres potozen ustawianych pokrettem zawsze odnosi sie do zakresu kata obrotu ustawionego
podczas adaptacji. W przypadku zaniku zasilania sitownik ustawi sie w wybranym potozeniu
bezpiecznym.

Ustawienia: aby przy uzyciu oprogramowania Belimo Service Tool MFT-P ustawi¢ potozenie
bezpieczne, pokretto trzeba ustawi¢ w pozycji ,Tool". Gdy pokretto zostanie ponownie ustawione
w zakresie 0...100%, sitownik ustawi sie w potozeniu zgodnym z recznie ustawiong wartoscia.
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Charakterystyka wymiennika ciepta (HE)  Charakterystyka chtodnicy zwrotnej
Moc Q nie jest proporcjonalna do przeptywu objetosciowego wody (krzywa 1), poniewaz zalezy
od konstrukcji wymiennika, rozktadu temperatury, wtasciwosci czynnika oraz obiegu
hydraulicznego. Przy klasycznej regulacji temperatury dazy sie do utrzymania sygnatu
nastawczego Y proporcjonalnego do mocy Q (krzywa 2). W tym celu stosuje sie zawér o
statoprocentowej charakterystyce przeptywu (krzywa 3).

Qv
[
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Charakterystyka sterowania

Techniczna karta katalogowa EP..R+KMP

Element pomiarowy (uktad elektroniczny z czujnikiem) mierzy predkos$¢ czynnika, ktéra jest
przetwarzana na sygnat pomiarowy natezenia przeptywu.

Sygnat nastawczy Y odpowiada mocy Q oddawanej przez wymiennik ciepta, przeptyw
objetosciowy jest regulowany przez zawér kulowy regulacyjny z regulatorem elektronicznym i
przeptywem niezaleznym od cisnienia (EPIV). Sygnat nastawczy Y jest przetwarzany na
charakterystyke statoprocentows, a warto$¢ V'max petni funkcje nowej wielkosci zadanej w.
Chwilowy uchyb regulacji jest sygnatem nastawczym Y1 sitownika.

Specjalnie skonfigurowane parametry regulacji wraz z doktadnym czujnikiem natezenia
przeptywu zapewniaja stabilng jakos¢ regulacji. Parametry te nie nadaja sie jednak do szybkich
proceséw regulacji, tzn. do sterowania przeptywem wody uzytkowej. Napiecie U5 odpowiada
mierzonej wartosci przeptywu (ustawienie fabryczne).

Parametryzowanie V'max przyrzadem ZTH EU;

U5 zawsze odnosi sie do odpowiedniej wartosci Vinom, tzn. jezeli V'max wynosi np. 50% wartosci
V'nom,toY=10V,U5=5V.

Parametryzowanie V'max przy uzyciu oprogramowania PC-Tool:

W oprogramowaniu PC-Tool mozna indywidualnie konfigurowaé maksymalne natezenie
przeptywu, ktéremu odpowiadawmapiecie U5; Jezeli zmieniono V'max (np. do 70% V'nom), to
zakres przeptywu, ktéremu odpewiada U5, Zostaje automatycznie zmieniony do tej samej
wartosci (np. 70% V'nom{ U5 = 10:V). Destosowanie @o mozna zmieni¢ poprzez reczne
wprowadzenie wartosci (zakres przeptywu U5 =400%:U5.0dnosi sie do V'nom).

Ewentualnie napiecie U5 mozna wykorzysta¢ daysygnalizowania kata otwarcia zaworu.

1. Standardowa statoprocentowa wartoséV'max = V'nom / 2. skuteczna V'max < V'nom

Us V] Us [V]
® MYy @

100% Vnom 160% . Vnom
I ! ; i
| |
| |
| |
| |
| |
I i I |
50% | 50% ' Vmax
[ | [ |
l 25% ] |
a | a
L | I I
0 Lt Y [V] 0 - Y [V]
80%100% 80%100%
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Schemat blokowy

Y JA
l@—p PP/MP
A
?
lHI
I
Definicja Regu ja wu

enie przeptywu przy najwiekszej wartosci sygnatu
i¢ jako 30% do 100% wartosci V'max.

wczego
&: 100% - Vlnom
®
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Diawienie przeptywu petzajacego

Przetwarzanie sygnatu z czujnikéw

Konfigurowane sitowniki

Inwersja sygnatu nastawczego

Kompensacja hydrauliczna

Przestawianie reczne

Wysokie bezpieczeristwo dziatania

Akcesoria

tacza

Akcesoria elektryczne

Techniczna karta katalogowa EP..R+KMP

Przy bardzo matej predkosci czynnika wystepujacej w punkcie otwarcia nie mozna zapewnic¢
wymaganej doktadnosci pomiaru. Zakres ten mozna modyfikowac elektronicznie.

Otwieranie zaworu

Zawor pozostaje zamkniety, dop6ki wartos¢ przeptywu objetosciowego wymaganego przez
sygnat nastawczy DDC nie osiggnie 1% wartosci V'nom. Gdy wartos¢ ta zostanie przekroczona,
rozpoczyna sie regulowanie przeptywu zgodnie z charakterystykg zaworu.

Zamykanie zaworu

Przeptyw jest regulowany zgodnie z charakterystykg zaworu, dopdki zagdana wartos¢ przeptywu
objetosciowego jest niemniejsza niz 1% V'nom. Jezeli sygnat nastawczy zmaleje ponizej poziomu
odpowiadajgcego tej wartosci, to bedzie utrzymywany przeptyw réwny 1% wartosci V'nom. Gdy
natomiast przeptyw wymagany przez sygnat nastawczy DDC jest mniejszy niz 0,5% wartosci
V'nom, zawodr zostanie zamkniety.

v

1%

]

0 — }
0.5% %1% 100%

Jest mozliwe podtgczenie czujnika (aktywneg@,czujnika albo zestyku). Sitownik z interfejsem
szyny MPypetni wéwczas funkcje przetworhikaanalogowo-cyfrowego umozliwiajacego
przesytanie sygnatu czujnika;'poprzezszyne MP-Bus®, do systemu wyzszego poziomu.

Ustawienia fabryczne s3 dostosowane do wiekszosci najczesciej wystepujacych aplikacji.
Pojedyncze parametry,mozna zmienia¢ modyfikowac przy uzyciu oprogramowania Belimo
Service Tool MET-Plub pfzyrzadu ZTH EU.

Mozna zastosowacirwersje w przypadku sterowania analogowym sygnatem nastawczym.
Inwersja powoduje odwrécenie standardowego dziatania, tzn. przy sygnale nastawczym 0%
nastawawynosi V'max, a zamkniecie zaworu nastepuje przy sygnale nastawczym 100%.

Przy uzyciu oprogramowania Belimo-Tools mozna tatwo, szybko i bezbtednie ustawi¢ na
obiekcie maksymalne natezenie przeptywu (odpowiadajgce zapotrzebowaniu 100%). Jezeli
urzadzenie jest podtgczone do systemu nadrzednego, to kompensacja moze by¢ realizowana
bezposrednio przez system nadrzedny.

Mozliwo$¢ przestawiania recznego po nacisnieciu przycisku - tymczasowe wysprzeglenie
przektadni. Przektadnia pozostaje wysprzeglona, dopéki przycisk jest wcisniety.

Sitownik jest zabezpieczony przed przecigzeniem, nie wymaga wytgcznikdw krafcowych i
zatrzymuje sie automatyczne po dojsciu do ogranicznika.

Opis Typ

tacze MP do BACnet MS/TP UK24BAC
tacze MP do Modbus RTU UK24MOD
Opis Typ

Zasilacz z interfejsem szyny MP-Bus® do sitownikdéw z interfejsem szyny ~ ZN230-24MP
MP
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Akcesoria mechaniczne  Opis Typ
Przedtuzenie szyjki zaworu do zaworu kulowego DN 15...50 ZR-EXT-01
Ztaczka rurowa gwintowana do zaworu kulowego DN 15 ZR2315
Ztaczka rurowa gwintowana do zaworu kulowego DN 20 ZR2320
Ztaczka rurowa gwintowana do zaworu kulowego DN 25 ZR2325
Ztaczka rurowa gwintowana do zaworu kulowego DN 32 ZR2332
Ztaczka rurowa gwintowana do zaworu kulowego DN 40 ZR2340
Ztaczka rurowa gwintowana do zaworu kulowego DN 50 ZR2350
Tools Opis Typ
Przyrzad nastawczy, z funkcja ZIP-USB, do parametryzowalnych i ZTH EU

dostepnych z komunikacja sitownikéw Belimo, regulatoréw VAV i
urzadzen nastawczych do instalacji HVAC

Belimo PC-Tool, Oprogramowanie do konfiguroWwania i diagnostyki MFT-P
Adapter do przyrzadu nastawczego ZTH MFT-C
Kabel potaczeniowy 5 m, A: Rj11 6/4 ZTHEU, By6-stykowe gniazdo ZK1-GEN

serwisowe do urzadzen Belimo
Kabel potaczeniowy 5 m, A: RJ11 6/4 ZTHIEU, B: wolny koniec przewodu do ZK2-GEN
podfaczenia do zacisku MP/PP

Instalacja elektryczna QW o

Zasilanie poprzez tfansformator bezpieczefstwa.
& Jest mozliwe réwholegte potaczenie kilkusitownikéw. Nalezy sprawdzac dane eksploatacyjne.

24V AC/DC, analogowy Wspotpraca z szyng MP-Bus®
L~ 1L ~
-+ - ¥
Y-<-DC(0)2...10V Y —&-Sensor
I Kolory przewodéw: T Kolory przewodéw:
1235 12 vP 12335 _ P
=€zarny 1=czarny
d:|:I:|3 2= czerwony CI:|:|:|3 2 = czerwony
3 = biaty 3 = bialy
5 = pomarariczowy 5 = pomaranczowy
Podtaczanie czujnikéw aktywnych Podtaczanie zewnetrznego zestyku
1 MP 5 L MP
A p A
I [20] | T}
C 'III}A) °/$ ::}A) A) Dodatkowe wezty szyny MP
| ) q ) (maks. 8)
A) Dodatkowe wezty szyny MP | * Prad przetaczajacy 16 mA @ 24
Lo (maks. 8) Lo v
1.2 3 5 « Zasilanie 24 V AC/DC 1.2 3 5 « W sitownikach z interfejsem
d:':.:b + Sygnat wyjéciowy 0...10 V DC CI:':':b szyny MP punkt poczatkowy
Y U (maks. 0...32V DQ) Y U zakresu roboczego trzeba
* Rozdzielczo$¢ 30 mV sparametryzowac jako = 0,5V
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Funkcje

Funkcje dostepne po podtaczeniu do szyny MP-Bus®

Podtaczenie do szyny MP-Bus® Topologia sieci

i< MP
A
Iy
.;:::}A)
T
1 2 3 5
s s e ) °
Y U A) Dodatkowe wezly szyny MP
(maks. 8)

®
Funkcje przy specjalnych wartosciach parametréw (konieczne parametryzowanie) 0
Przestawianie napieciem 24 V AC oraz ograniczenie z zestykami Przestawianie n

przekaznika
1l ~

EP..R+KMP

Nie ma ograniczer dotyczacych
topologii sieci (dopuszcza sie
gwiazde, okrag, drzewo lub
formy mieszane).

Zasilanie i komunikacja po
jednym 3-zytowym kablu

* niewymagane ekranowanie ani
skrecanie

* niewymagane rezystory
zakanczajace linie

ieciem 24V DC oraz ograniczenie z zestykami

prze ika
<

- —<- Y (DCO..10V) .10V)
a\b d a\ b
-
e.g. IN4007
SLEN I I
1' ; 3' 5I alb|d|e
C:|:|:|D Close|t|—.|— |~
T~"v"0U Vmax |—-|—t| |-
. Y ||

Regulacja potozenia: 90° =100 s
Regulacja przeptywu: Vmax =
100s

www.belimo.com
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Elementy obstugowe oraz kontrolki

O
7,9,
DS

i
@Ste?us gwerg

Address  Adaption

Pokrywa przycisku POP

Przycisk POP

Skala do ustawiania recznego

Potozenie do parametryzowania przy uzyciu oprogramowania/przyrzadu

Gniazdo serwisowe
do podfaczania przyrzagdéw parametryzujacych oraz serwisowych

Przycisk wysprzeglania przektadni

Nacisniecie wysprzeglenie przektadni, zatrzymanie silnika, mozliwo$¢
przycisku: przestawiania re€znego

Zwolnienie przektadnia zatgezona,Sitownik powraca do standardowego
przycisku: trybu pracy

JUuuUguiuuyuuyuyd
(AL

Kontrolki LED

|

#6ita @ zielona Q Znaczenie / funkcja

Wyt Wt Prawidtowa praca

Wyt Miga Aktywna funkgja bezpieczenstwa (POP)

Wh. Wyt Awaria

Wyt Wyt Niedziata

WH. Wt Trwa proces dostosowywania lub synchronizacji
Szybko miga Wi Aktywna komunikacja po szynie MP-Bus

9 Przycisk{z6tta kontrolka LED)

NacisnigCie przycisku: potwierdzenie adresowania

9 Przycisk (zielona kontrolka LED)

Nacisniecie wiacza funkcje dostosowania kata obrotu, nastepnie sitownik
przycisku: powraca do standardowego trybu pracy

Ustawianie pozycji bezpiecznej
Ustawianie potozenia bezpiecznego (POP)

A-AB
0%

A-AB
0...100%

( N

POP
PC-Tool
ZTH

E 4 - N 4 N\
: o¥§§¢1 A-AB
NO NC

E S 100%
C \ S S
a e p ~ e )
(]

(]

vavv

. J/
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Wskazéwki dotyczace montazu

Zalecane pozycje montazu  Zawér kulowy mozna montowac w pozycji od pionowej do poziomej. Nie wolno montowac
zaworu kulowego w pozycji wiszacej, tzn. z osig skierowang do dotu.

Pozycja montazu na rurociggu powrotnym  Zaleca sie instalowanie na rurociggu powrotnym.

Wymogi dotyczace jakosci wody  Jako$¢ wody musi by¢ zgodna z wymaganiaminermy VDI 2035.
Zawory Belimo sg elementami regulacyjnymisW celu zapewnienia prawidtowej pracy oraz
wydtuzenia okresu eksploatacji, zawory muszg by¢ zabezpieczone przed zanieczyszczeniem
czastkami statymi (np. odpryskami,po spawaniu). Zalecany jest montaz odpowiedniego filtra.

Serwisowanie  Zawory kulowe, sitownikilobretowe i cztjniki sa bezdbstugowe.

Przed przystapieniem do jakichkolwiek prac sepwisewyeh®przy elemencie wykonawczym, trzeba
odtaczy¢ sitownik od\zasilania elektrycznego (wirazie potrzeby przez odtgczenie kabla
zasilajacego).Ponadto, w odpowiednim gdcinku rurociggu trzeba wytaczy¢ pompy, jak réwniez
zamkna¢ odpowiednie zawory odcinajgcei(w razie potrzeby odczekaé do ostygniecia rurociggu
oraz zZrdwnac cisnienie’w systemie Z cisnienieim otoczenia).

Systemu nie wolno ponownie utuchamia€, dopdki zawér kulowy i sitownik obrotowy nie zostang
prawidtowd zamontowanegZgodni@zdnstrukcjami, a rurocigg nie zostanie napetniony przez
przeszkolony personel,

Kierunek przeptywusy, Kierunek przeptywu musi byc zgodny ze strzatkg widoczng na obudowie, poniewaz w
przeciwnym razie niébedzie wykonywany prawidtowy pomiar natezenia przeptywu.

Odcinekwlotowy W celu zapewnienia doktadnosci pomiaru zgodnej ze specyfikacjg urzadzenia, przed czujnikiem
przepiywu trzebd zainstalowac¢ odcinek wlotowy (zapewniajacy przeptyw laminarny). Dtugos¢
tegoyodcinka nie moze by¢ mniejsza niz 5 x DN.

DN | L,min. m =

15 |5x15mm=_75mm |
20 [5x20 mm =100 mm -
25 [5x 25 mm =125 mm ‘“

32 | 5x32mm =160 mm "
40 | 5 x 40 mm =200 mm
50 | 5 x 50 mm =250 mm

=

L25xDN

Instalacja dzielona  Komplet zawér + sitownik mozna zamontowac oddzielnie od czujnika przeptywu. Nalezy zwréci¢
uwage na prawidtowy kierunek przeptywu.
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Uwagi ogdlne

Minimalne ci$nienie réznicowe (spadek  Minimalna réznice ciSnien (spadek ciSnienia na zaworze) konieczng do uzyskania zagdanego
ci$nienia) przeptywu objetosciowego V'max mozna obliczy¢ na podstawie teoretycznej wartosci kvs (patrz
przeglad typdw) oraz wzoru podanego ponizej. Obliczona wartos¢ zalezy od wymaganego
maksymalnego przeptywu objetosciowego V'max. Wieksze réznice cisnief sg automatycznie
kompensowane przez zawdr.

Wzér
Vmax Y | APminkPa
Apmin =100 X | — Vimax: m¥/h
Kvs theor. Kus theor.: M/

Przyktad (DN 25 o zadanym maksymalnym natezeniu przeptywu = 50% V'nom)

EP025R+KMP

kvs theor. = 8.6 m%h

Vnom = 69 l/min

50% * 69 I/min = 34.5 |/min = 2.07 m%h

. 2 2
v, 207 m3h

Bpmin =100 x [ —mx_) oo { Z2LMM) _ 6 pa
vs theor. 8.6 m3/h

Zachowanie przy uszkodzeniu czujnika W przypadku btedu czujnika przeptywu, zaw8rEPIV przetaczy sie z regulacji przeptywu na
regulacje pofozenias

Gdy.btad nie bedzie juzisygnalizowany, zawér EPIV ponownie przefaczy sie na standardowa
regulagje.

Serwisowanie A \\7 &\ -

Podtaczanie przyrzadéw serwisowych  Sitownik jest wyposaZony wigniazdo serwisowe umozliwiajgce parametryzowanie przy uzyciu
przyrzadu serwisowego,ZTH EU.

W celu rozszerzonej parametryzacji mozna podtaczy¢ narzedzie komputerowe.

Potgtzenie ZTH EU / PC Tool

I~ AC24V
- §DC2qV
Y ] o)
> 3
|’ u ZTH EU
O
— B 1>~ [4 01 BELIMO
[ PC-Tool
1 2 3 5 o]
C|:|:|:|3 USB
Y U —
Wymiary
Rysunki wymiarowe S
AAIMIHIHTMHITHTHITMHITHTIRMITHTHTTTITTITITITTImi i
min. Y L

min. X
H

a8
Si- ==

|

|

|

]
i
|.Rp|

I
¢

L3
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e DN R L L1 2 13 B H X Y e
v ["’], [mm] [mm] ([mm] [mm] ([mm] [mm] [mm] [mm]
EPO15R+KMP 15 12 331 192 128 13 98 143 195 77 22
EPO20R+KMP 20 34 348 211 123 14 98 145 195 77 25
EPO25R+KMP %51 34 230 116 16 98 145 197 77 27
EPO32R+KMP 32 114 359 255 110 19 98 150 201 77 3.2
EPO40R+KMP 40 112 361 267 105 19 98 150 211 77 3.7
EPO50R+KMP 50 2 381 288 100 22 98 156 212 77 46
Dodatkowa dokumentacja

* Przeglad partneréw MP
* Potaczenia przyrzaddw

» Wprowadzenie do technologii szyny MP-Bus.
« Informacje ogdlne dla projektantéw
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