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Regulacyjny zawér kulowy z regulacja MP.Z7BUS

przeptywu sterowang sygnatem z czujnika, z

funkcjg bezpieczeristwa, 2-drog., Gwint

wewnegtrzny, PN 25 (EPIV)

* Napiecie znamionowe AC/DC 24V

* Sterowanie analogowe, z interfejsem

komunikacyjnym

* Do instalacji wody zimnej i cieptej z obiegiem

zamknietym

* Do analogowego regulowania przeptywu

wody w obiegach central wentylacyjnych i

instalacji grzewczych

» Komunikacja po szynie MP-Bus® lub

sterowanie konwencjonalne

* Przetwarzanie z sygnatéw czujnikéw

aktywnych i zestykéw
Przeglad typow
Typ DN Rp V'nom V'nom V'nom kvs teor. PN

["] [I/s] [I/min] [m3/h] [m3/h]

EPO15R+KMP 15 1/2 0.35 21 1.26 29 25
EP020R+KMP 20 3/4 0.65 39 2.34 4.9 25
EP025R+KMP 25 1 1.15 69 4.14 8.6 25
EPO32R+KMP 32 11/4 1.8 108 6.48 14.2 25
EPO40R+KMP 40 11/2 2.5 150 9 21.3 25
EPO50R+KMP 50 2 4.8 288 17.28 32.0 25

kvs teor.: teoretyczna wartos¢ kvs do obliczania spadku cisnienia
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Dane techniczne

Dane elektryczne

Dane funkcjonalne

Pomiar przeptywu

Techniczna karta katalogowa EP..R+KMP

Napiecie znamionowe AC/DC24V

Czestotliwo$¢ napiecia znamionowego 50/60 Hz

Zakres roboczy AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V
Pobé6r mocy - praca 6W

Pobdr mocy w stanie spoczynku 5W

Moc znamionowa 12VA

Przytacze zasilania / sterowania

Kabel 1 m, 4 x 0.75 mm?

Praca réwnolegta

Tak (sprawdzi¢ dane eksploatacyjne)

Sterowanie oraz interfejs komunikacyjny MP-Bus
Zakres roboczy Y 2.0V
Impedancja wejsciowa 100 kQ

Regulowany zakres roboczy Y

Punkt poczatkowy 0.5...24 V
Punkt koricowy 8.5...32 V

Opcje sygnat nastawczy

analogowe (0...32V DC)

Sygnat sprzezenia zwrotnego U

2..10V

Uwaga dotyczaca napiecia pomiarowego U

Maks. 1 mA

Regulowany sygnat sprzezenia zwrotnego U

Punkt poczatkowy 0.5...8 V
Punkt koricowy 2...10 V

Ustawianie pozycji bezpiecznej

NC/NO lub regulowany 0...100% (pokretto POP)

Regulowany czas podtrzymywania zasilania (PF)0...10 s

Czas ruchu - funkcja bezpieczenstwa 35s/90°
Poziom mocy akustycznej - silnik 45 dB(A)
Poziom mocy akustycznej, funkcja 61 dB(A)

bezpieczenstwa

Nastawiane natezenie przeptywu V'max

30...100% Vnom

Doktadnos¢ regulacji

+5% (25...100% wartosci V'nom) @ 20°C / 0%
obj. glikolu

Uwaga dotyczaca doktadnosci regulacji

+10% (25...100% wartosci V'nom) @
-10...120°C / 0...50% obj. glikolu

Min. requlowany przeptyw

1% V'nom

Czynnik

Woda zimna i gorgca, woda z dodatkiem maks.
50% obj. glikolu

Temperatura czynnika

-10...120°C

Temperatura czynnika, wskazdwka

Przy temperaturze czynnika wynoszacej
-10...2°C zaleca sig ogrzewanie osi lub
przedtuzenie szyjki zaworu.

Cisnienie zamkniecia Aps

1400 kPa

Roznica ci$nien Apmax

350 kPa

Uwaga dotyczaca réznicy cisnien

200 kPa w celu zapewnienia cichej pracy

Charakterystyka przeptywu

optymalizacja w zakresie otwarcia (mozliwo$¢
przetaczania na funkcje liniowa)

Dopuszczalne przecieki

nieprzepuszczajacy pecherzykdw powietrza,
klasa szczelnosci A (EN 12266-1)

Przytacze rurowe

Gwint wewnetrzny zgodnie z ISO 7-1

Pozycja montazu

pionowe do poziomego (wzgledem wrzeciona)

Kategoria dokumentu

bezobstugowy

Reczne przestawianie

przy uzyciu przycisku

Metoda pomiaru

UltradZwiekowy pomiar przeptywu
objetosciowego

Doktadno$¢ pomiaru przeptywu

+2% (25...100% wartosci V'nom) @ 20°C / 0%
obj. glikolu
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Wskazéwka dotyczaca doktadnosci pomiaru 6% (25...100% wartosci V'nom) @ -10...120°C /

przeptywu glikol 0...50% obj.
Pomiar przeplywu  Min. mierzony przeptyw 0.5% V'nom
Dane dotyczace bezpieczeristwa  Klasa ochronnos$ci IEC/EN 111, Napiecie bezpieczne - niskie (SELV)
Kategoria ochronna obudowy IEC/EN IP54
Dyrektywa w sprawie urzadzen cisnieniowych Oznakowanie CE zgodnie z 2014/68/WE
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna Oznakowanie CE zgodnie z 2014/30/WE
Zasada dziatania Type 1.AA
Odpornos¢ na impulsy napieciowe - zasilanie / 0.8 kV
sterowanie
Stopien zanieczyszczenia 3
Temperatura otoczenia -30...50°C
Temperatura przechowywania -40...80°C
Wilgotnos¢ otoczenia Maks. 95% wilgotnos¢ wzgl., brak kondesacji
Materiaty Rurka pomiarowa przeptywu Korpus z mosigdzu niklowanego
Element zamykajacy Stal nierdzewna
Uszczelnienie osi Pierscien samouszczelniajacy (o-ring) z EPDM
Warunki  Skréty POP = Power Off Position / pozycja bezpieczna

PF = Power fail delay time / czas
podtrzymywania zasilania

Uwagi dotyczace bezpieczeristwa

wentylacyjnych i klimatyzacyjnych. Nie wolno go stosowa¢ w dziedzinach innych niz
wymienione w dokumentacji, w szczegélnosci nie moze by¢ stosowane w samolotach, ani
innych $rodkach transportu powietrznego.

+ Zastosowanie na zewnatrz budynkéw: mozliwe tylko wtedy, gdy przyrzad nie jest bezposrednio
narazony na dziatanie wody (morskiej), Sniegu, promieni stonecznych, agresywne gazy, ani na
oblodzenie. Ponadto, warunki otoczenia muszg caty czas by¢ zgodne z podanymi w karcie
katalogowe;.

* Prace montazowe muszg by¢ wykonywane przez osoby o odpowiednich uprawnieniach. Trzeba
przestrzegac wszystkich majacych zastosowanie norm i przepiséw dotyczacych instalowania i
montazu.

+ Urzadzenie zawiera elementy elektryczne i elektroniczne. Nie wolno go wyrzucac¢ z odpadami
komunalnymi. Ze zuzytym lub uszkodzonym urzadzeniem trzeba postepowac zgodnie z
obowigzujacymi przepisami dotyczacymi utylizacji odpaddw.

f + Urzadzenie jest przeznaczone do stosowania w stacjonarnych systemach grzewczych,

Cechy produktu

Zasada dziatania  Urzadzenie nastawcze do instalacji HVAC sktada sie z trzech podzespotdw: regulacyjnego zaworu
kulowego, rurki pomiarowej z czujnikiem przeptywu objetosciowego oraz sitownika.
Maksymalna wartos¢ przeptywu (V'max) jest przyporzagdkowywana do maksymalnej wartosci
sygnatu nastawczego (typowo 10 V / 100%). Urzagdzenie nastawcze moze byc¢ sterowane cyfrowo
lub sygnatem analogowym. Czynnik przeptywa przez rurke pomiarowa, wynik pomiaru jest
przetwarzany na wartos¢ natezenia przeptywu. Warto$¢ pomiarowa jest poréwnywana z
nastawa. Sitownik koryguje uchyb zmieniajac potozenie zaworu. Kat obrotu sitownika a zmienia
sie w zaleznosci od cisnienia réznicowego na elemencie regulacyjnym (patrz charakterystyki
przeptywu objetosciowego).
Po podtaczeniu zasilania bedg tadowane wbudowane kondensatory.

Gdy nastapi przerwa w zasilaniu, sitownik ustawia zawdr w potozeniu bezpiecznym pobierajac
energie zgromadzong w kondensatorach.
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Charakterystyka przeptywu

Czas wstepnego tadowania (rozruch)

[d] = przerwa w zasilaniu w dniach

[s] = czas wstepnego fadowania w
sekundach

PF[s] = czas podtrzymywania zasilania (PF)
Przyktad obliczen: w przypadku przerwy w
zasilaniu trwajacej 3 dni i ustawionego
czasu podtrzymywania zasilania (PF)
réwnego 5 s, po podiaczeniu zasilania
kondensatory sitownika muszg tadowac sie
przez 14 s (patrz wykres).

Stan przy dostawie (kondensatory)

Czas podtrzymywania zasilania (PF)

Ustawianie pozycji bezpiecznej

Techniczna karta katalogowa EP..R+KMP

Charakterystyki przeptywu

v

Ap1<Ap2<Ap3

Kondensatory sitownika wymagaja wstepnego natadowania. W tym czasie kondensatory sg
tadowane do okreslonej wartosci napiecia. Dzieki temu, w przypadku przerwy w zasilaniu,
sitownik moze zawsze ustawic sie w ustalonej pozycji bezpieczne;.

Czas wstepnego tadowania zalezy gtéwnie od nastepujgcych czynnikow:
- czas trwania przerwy w zasilaniu
- czas podtrzymywania zasilania (PF).

Typowy czas wstepnego tadowania
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Sitownik jest dostarczany z catkowicie roztadowanymi kondensatorami. Z tego powodu przed
rozruchem wymaga tadowania przez okoto 20 s w celu uzyskania wymaganej wartosci napiecia
na kondensatorach.

Maksymalny czas podtrzymywania zasilania wynosi 10 s.

Gdy wystapi przerwa w zasilaniu, sitownik nie zmienia potozenia, zanim nie uptynie ustawiony
czas podtrzymywania zasilania (PF). Jezeli przerwa w zasilaniu trwa dtuzej niz czas
podtrzymywania, to sitownik ustawi sie w wybranym potozeniu bezpiecznym.

Czas podtrzymywania zasilania jest fabrycznie ustawiony na 2 s. Przy uzyciu oprogramowania
Belimo Service Tool MFT-P czas ten mozna modyfikowa¢ w miejscu montazu.

Ustawienia: pokretta nie wolno ustawia¢ w potozeniu , Tool"!

W celu pdzniejszego skonfigurowania czasu podtrzymywania zasilania w oprogramowaniu
Belimo Service Tool MFT-P lub przy uzyciu przyrzadu nastawczo-diagnostycznego ZTH EU trzeba
jedynie wprowadzi¢ wartosci.

Zadane potozenie bezpieczne z zakresu od 0...100%, z krokiem 10%, mozna ustawi¢ pokrettem,
Zakres potozen ustawianych pokrettem zawsze odnosi sie do zakresu kata obrotu ustawionego
podczas adaptacji. W przypadku zaniku zasilania sitownik ustawi sie w wybranym potozeniu
bezpiecznym.

Ustawienia: aby przy uzyciu oprogramowania Belimo Service Tool MFT-P ustawi¢ potozenie
bezpieczne, pokretto trzeba ustawi¢ w pozycji ,Tool". Gdy pokretto zostanie ponownie ustawione
w zakresie 0...100%, sitownik ustawi sie w potozeniu zgodnym z recznie ustawiong wartoscia.

www.belimo.com
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Charakterystyka wymiennika ciepta (HE)  Charakterystyka chtodnicy zwrotnej
Moc Q nie jest proporcjonalna do przeptywu objetosciowego wody (krzywa 1), poniewaz zalezy

od konstrukcji wymiennika, rozktadu temperatury, wtasciwosci czynnika oraz obiegu
hydraulicznego. Przy klasycznej regulacji temperatury dazy sie do utrzymania sygnatu
nastawczego Y proporcjonalnego do mocy Q (krzywa 2). W tym celu stosuje sie zawér o

charakterystyce statoprocentowej (krzywa 3).

5/12
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Charakterystyka sterowania

Techniczna karta katalogowa EP..R+KMP

Element pomiarowy (uktad elektroniczny z czujnikiem) mierzy predkos$¢ czynnika, ktéra jest
przetwarzana na sygnat pomiarowy natezenia przeptywu.

Sygnat nastawczy Y odpowiada mocy Q oddawanej przez wymiennik ciepta, przeptyw
objetosciowy jest requlowany przez zawdr EPIV. Sygnat nastawczy Y jest przetwarzany na
charakterystyke statoprocentowa, a warto$¢ V'max petni funkcje nowej wielko$ci zadanej w.
Chwilowy uchyb regulacji jest wykorzystywany jako sygnat nastawczy Y1 sitownika.

Specjalnie skonfigurowane parametry regulacji wraz z doktadnym czujnikiem natezenia
przeptywu zapewniajg stabilng jakos¢ regulacji. Parametry te nie nadajg si¢ jednak do szybkich
proceséw regulacji, tzn. do sterowania przeptywem wody uzytkowej. Napiecie U5 odpowiada
mierzonej wartosci przeptywu (ustawienie fabryczne).

Parametryzowanie V'max przyrzagdem ZTH EU:

U5 zawsze odnosi sie do odpowiedniej wartosci V'nom, tzn. jezeli V'max wynosi np. 50% wartosci
V'nom,toY=10V,U5=5V.

Parametryzowanie V'max przy uzyciu oprogramowania PC-Tool:

W oprogramowaniu PC-Tool mozna indywidualnie konfigurowa¢ maksymalne natezenie
przeptywu, ktéremu odpowiada napiecie U5. Jezeli zmieniono V'max (np. do 70% V'nom), to
zakres przeptywu, ktéremu odpowiada U5, zostaje automatycznie zmieniony do tej samej
wartosci (np. 70% V'nom: U5 = 10 V). Dostosowanie do mozna zmieni¢ poprzez reczne
wprowadzenie wartosci (zakres przeptywu U5 = 100%: U5 odnosi sie do V'nom).

Ewentualnie napiecie U5 mozna wykorzysta¢ do sygnalizowania kata otwarcia zaworu.

1. Standardowa statoprocentowa wartos¢ V'max = V'nom / 2. skuteczna V'max < V'nom

U5 [V] @ Us [V] @
100% Vnom 4000, Vnom
|l
I
I
I
I
i
I
50% 3 50% Vmax
I
I
i 25% i
i !
I 1
0 F=Y[V] 0 leY
80%100% 80%100%

Schemat blokowy

L&~ PPMP
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Definicja

Dtawienie przeptywu pefzajacego

Przetwarzanie sygnatu z czujnikéw
Konfigurowane sitowniki

Inwersja sygnatu nastawczego
Kompensacja hydrauliczna

Przestawianie reczne

Wysokie bezpieczeristwo dziatania

Techniczna karta katalogowa EP..R+KMP

Regulacja przeptywu
V'nom oznacza maksymalne mozliwe natezenie przeptywu.

V'max oznacza natezenie przeptywu przy maksymalnej wartosci sygnatu nastawczego. V'max
mozna ustawic jako 30% do 100% wartosci V'max.

v
100% Vnom
30% Vmax
0 Y
100%

Przy bardzo matej predkosci czynnika wystepujacej w punkcie otwarcia nie mozna zapewnic¢
wymaganej doktadnosci pomiaru. Zakres ten mozna modyfikowac elektronicznie.

Otwieranie zaworu

Zawor pozostaje zamkniety, dop6ki wartos¢ przeptywu objetosciowego wymaganego przez
sygnat nastawczy Y nie osiagnie 1% wartosci V'nom. Gdy wartosc ta zostanie przekroczona,
rozpoczyna sie regulowanie przeptywu zgodnie z charakterystykg zaworu.

Zamykanie zaworu

Przeptyw jest regulowany zgodnie z charakterystykg zaworu, dopdki zagdana wartosc¢ przeptywu
objetosciowego jest niemniejsza niz 1% V'nom. Jezeli sygnat nastawczy zmaleje ponizej poziomu
odpowiadajgcego tej wartosci, to bedzie utrzymywany przeptyw réwny 1% wartosci V'nom. Gdy
natomiast przeptyw wymagany przez sygnat nastawczy Y jest mniejszy niz 0.5% wartosci V'nom,
zawor zostanie zamkniety.

v

1%

Y
05% 1% 100%

Jest mozliwe podtaczenie czujnika (aktywnego czujnika albo zestyku). Sitownik z interfejsem
szyny MP petni wéwczas funkcje przetwornika analogowo-cyfrowego umozliwiajacego
przesytanie sygnatu czujnika, poprzez szyne MP-Bus®, do systemu wyzszego poziomu.

Ustawienia fabryczne sg dostosowane do wiekszosci najczesciej wystepujacych aplikacji.
Pojedyncze parametry mozna zmienia¢ modyfikowa¢ przy uzyciu oprogramowania Belimo
Service Tool MFT-P lub przyrzadu ZTH EU.

Funkcje inwersji mozna stosowac w przypadku sterowania analogowym sygnatem nastawczym.
Funkcja ta powoduje odwrocenie standardowego dziatania, tzn. sygnat nastawczy 0%,
odpowiada nastawie V'max, natomiast zamkniecie zaworu nastepuje przy sygnale 100%.

Przy uzyciu oprogramowania Belimo-Tools mozna tatwo, szybko i bezbtednie ustawi¢ na
obiekcie maksymalne natezenie przeptywu (odpowiadajgce zapotrzebowaniu 100%). Jezeli
urzadzenie jest podtgczone do systemu nadrzednego, to kompensacja moze by¢ realizowana
bezposrednio przez system nadrzedny.

Mozliwo$¢ przestawiania recznego po nacisnieciu przycisku - tymczasowe wysprzeglenie
przektadni. Przektadnia pozostaje wysprzeglona, dopéki przycisk jest wcisniety.

Sitownik jest zabezpieczony przed przecigzeniem, nie wymaga wytgcznikdw krafncowych i
zatrzymuje sie automatyczne po dojéciu do ogranicznika.

www.belimo.com
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Akcesoria

tacza

Akcesoria elektryczne

Akcesoria mechaniczne

Przyrzady serwisowe

Instalacja elektryczna

24V AC/DC, analogowy

1l ~
-+

Y -<-DC(0)2...10V
’7—u—>—nc 2..10V

rr
1235

SH e

Techniczna karta katalogowa EP..R+KMP

Opis Typ
tacze MP do BACnet MS/TP UK24BAC
tacze MP do Modbus RTU UK24MOD
Opis Typ
Zasilacz z interfejsem szyny MP-Bus® do sitownikéw z interfejsem szyny ~ ZN230-24MP
MP

Opis Typ
Ztaczka rurowa gwintowana do zaworu kulowego DN 15 Rp 1/2 ZR2315
Przedtuzenie szyjki zaworu do zaworu kulowego DN 15...50 ZR-EXT-01
Ztaczka rurowa gwintowana do zaworu kulowego DN 20 Rp 3/4 ZR2320
Ztaczka rurowa gwintowana do zaworu kulowego DN 25 Rp 1 ZR2325
Ztaczka rurowa gwintowana do zaworu kulowego DN 32 Rp 1 1/4 ZR2332
Ztaczka rurowa gwintowana do zaworu kulowego DN 40 Rp 1 1/2 ZR2340
Ztaczka rurowa gwintowana do zaworu kulowego DN 50 Rp 2 ZR2350
Opis Typ
Przyrzad nastawczy, z funkcja ZIP-USB, do parametryzowalnych i ZTH EU
dostepnych z komunikacja sitownikéw Belimo, regulatoréw VAV i

urzadzen nastawczych do instalacji HVAC

Belimo PC-Tool, Oprogramowanie do konfigurowania i diagnostyki MFT-P
Adapter do przyrzadu nastawczego ZTH MFT-C
Kabel potaczeniowy 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: 6-stykowe gniazdo ZK1-GEN

serwisowe do urzadzen Belimo

Kabel potaczeniowy 5 m, A: Rj11 6/4 ZTH EU, B: wolny koniec przewodu do ZK2-GEN

podfaczenia do zacisku MP/PP

Zasilanie poprzez transformator bezpieczefistwa.

Jest mozliwe réwnolegte potaczenie kilku sitownikéw. Nalezy sprawdzac¢ dane eksploatacyjne.

Wspétpraca z szyng MP-Bus®

1L ~
-+
Y —Sensor
|—U-<'>— MP
Kolory przewodéw: 1T 2T 3T 5|_ Kolory przewodéw:
1 =czarny 1 =czarny
2 = czerwony CI:':':‘D 2 = czerwony
3 = biaty 3 = bialy

5 = pomaranczowy

5 = pomaranczowy
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Funkcje

Funkcje dostepne po podtaczeniu do szyny MP-Bus®

Podtaczenie do szyny MP-Bus® Topologia sieci
L ~ . S
-+ MP Nie ma ograniczen dotyczacych
A I :
< J’UU|—> topologii sieci (dopuszcza sie
\'::::}A) gwiazde, okrag, drzewo lub
formy mieszane).
Zasilanie i komunikacja po
T jednym 3-zytowym kablu
1.2 35 « niewymagane ekranowanie ani
d:|:|:|3 skrecanie
Y U A) Dodatkowe wezly szyny MP * niewymagane rezystory
(maks. 8) zakanczajace linie
Podtaczanie czujnikéw aktywnych Podtaczanie zewnetrznego zestyku
L= MP i~ Mp
B =
C -:::}A) — ::::} A) A) Dodatkowe wezty szyny MP
| ®--- Cfb (maks. 8)
A) Dodatkowe wezty szyny MP | * Prad przetaczajacy 16 mA @ 24
[ (maks. 8) [ v
1.2 3 5 + Zasilanie 24 V AC/DC 1.2 3 5 + W sitownikach z interfejsem
CIIIZI:b + Sygnat wyjéciowy 0...10 V DC CI:!:‘:‘:) szyny MP punkt poczatkowy
Y U (maks. 0...32V DQ) Y U zakresu roboczego trzeba
* Rozdzielczo$¢ 30 mV sparametryzowac jako = 0,5V
Funkcje sitownikéw przy specjalnych wartosciach parametréw (konieczna parametryzacja)
Przestawianie napieciem 24 V AC oraz ograniczenie z zestykami Przestawianie napieciem 24V DC oraz ograniczenie z zestykami
przekaznika przekaznika
L~ - —<- Y (0C0..10V) -+ e —<d- Y (0CO..10V)
a\ b\ d a\ b
-«
e.g. 1IN 4007
—_— L a|/b|ld|e —_— L
P Gl L e
C:':':': max |—"-|—t| "= C:':':b Close | |—-| —-|—-
v U Open |_—_|_~_| |~ v U Vmax ||| |~
Y | || Y || | e

Sterowanie 3-punktowy
1

U

e.g. IN 4007

w

-]
o]
o]
o]

d:l:l:l) Regulacja potozenia: 90° = 100 s
Y U Regulacja przeptywu: Vmax =
100s
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Elementy obstugowe oraz kontrolki

Pokrywa przycisku POP

Przycisk POP

Skala do ustawlania recznego

PoloZenie do parametryzowania przy uzyciu oprogramowania/przyrzadu

Gniazdo serwisowe

Przycisk wysprzeglajacy

Q00000

09 o1
NO v @
o™ 050 °

Status ~ Power
Address Adaption

Kontrolki LED . .
o s6lta 9 Asiori Znaczenie / funkcja
Whytgczona | Wigczona | Prawidiowa praca/ bez awarii
Wytaczona Miga Aktywna funkcja bezpieczenstwa (POP)
Wigczona | Wylgczona | Awaria
Wytgczona | Wylgczona | Nie dziata
Wigczona Wiaczona | Trwa procedura dostosowania kata obrotu
Miga Wiaczona | kacznoéé z przyrzadem parametryzujgcym

g

[

JUuuvuuduuyuuyuy

0 Naciéniecie przycisku: potwierdzenie adresowania

|

Q Nacisnigcie przycisku: wiacza funkcje dostosowania kata obrotu,
nastepnie sitownik powraca do standardowego trybu pracy
Ustawianie pozycji bezpiecznej

Ustawianie potozenia bezpiecznego (POP)

A-AB
100%
A-AB
0%
(A-AB |
0...100%
([ POP |
PC-Tool
ZTH

. J

Wskazéwki dotyczace montazu

Zalecane pozycje montazu  Zawér kulowy mozna montowac w pozycji od pionowej do poziomej. Nie wolno montowac
zaworu kulowego w pozycji wiszacej, tzn. z osig skierowang do dotu.

Pozycja montazu na rurociggu powrotnym  Zaleca sie instalowanie na rurociggu powrotnym.
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BELIMO

Wymogi dotyczace jakosci wody

Serwisowanie

Kierunek przeptywu

Odcinek wlotowy

Instalacja dzielona
Uwagi ogélne

Minimalne ci$nienie réznicowe (spadek
cisSnienia)

Zachowanie przy uszkodzeniu czujnika

Techniczna karta katalogowa EP..R+KMP

Jakos$¢ wody musi by¢ zgodna z wymaganiami normy VDI 2035.

Zawory Belimo sg elementami regulacyjnymi. W celu zapewnienia prawidtowej pracy oraz
wydtuzenia okresu eksploatacji, zawory muszg by¢ zabezpieczone przed zanieczyszczeniem
czastkami statymi (np. odpryskami po spawaniu). Zalecany jest montaz odpowiedniego filtra.

Zawory kulowe, sitowniki obrotowe i czujniki s bezobstugowe.

Przed przystapieniem do jakichkolwiek prac serwisowych przy elemencie wykonawczym, trzeba
odfaczy¢ sitownik od zasilania elektrycznego (w razie potrzeby przez odtgczenie kabla
zasilajacego). Ponadto, w odpowiednim odcinku rurociggu trzeba wytaczy¢ pompy, jak réwniez
zamknga¢ odpowiednie zawory odcinajgce (w razie potrzeby odczekac¢ do ostygniecia rurociggu
oraz zréwnac ci$nienie w systemie z ci$nieniem otoczenia).

Systemu nie wolno ponownie uruchamia¢, dopéki zawor kulowy i sitownik obrotowy nie zostang
prawidtowo zamontowane zgodnie z instrukcjami, a rurocigg nie zostanie napetniony przez
przeszkolony personel.

Kierunek przeptywu musi by¢ zgodny ze strzatkg widoczng na obudowie, poniewaz w
przeciwnym razie nie bedzie wykonywany prawidtowy pomiar natezenia przeptywu.

W celu zapewnienia doktadnosci pomiaru zgodnej ze specyfikacjg urzadzenia, przed czujnikiem
przeptywu trzeba zainstalowac¢ odcinek wlotowy (zapewniajacy przeptyw laminarny). Dtugos¢
tego odcinka nie moze by¢ mniejsza niz 5 x DN.

x15mm= 75mm
x 20 mm =100 mm
x 25 mm =125 mm
x 32 mm =160 mm
x40 mm =200 mm
x 50 mm =250 mm

=

o
=z

o

\

|
S

8]

[IFY
S5

L25xDN

Komplet zawdr + sitownik mozna zamontowa¢ oddzielnie od czujnika przeptywu. Nalezy zwrécic
uwage na prawidtowy kierunek przeptywu.

Minimalng rdznice cisnien (spadek cisnienia na zaworze) konieczng do uzyskania zagdanego
przeptywu objetosciowego V'max mozna obliczy¢ na podstawie teoretycznej wartosci kvs (patrz
przeglad typéw) oraz wzoru podanego ponizej. Obliczona wartos¢ zalezy od wymaganego
maksymalnego przeptywu objetosciowego V'max. Wieksze réznice ci$nief sg automatycznie
kompensowane przez zawor.

Wzér

b 2 g
v Aprin: kPa
Apmin = 100 x | —=— Vmax: M¥h
Kvs theor. Kes theor.: Mo/

Przyktad (DN 25 o zgdanym maksymalnym natezeniu przeptywu = 50% V'nom)

EP025R+KMP

kvs theor. = 8.6 m%h

Vnom = 69 I/min

50% * 69 I/min = 34.5 |/min = 2.07 m¥%h

" 2 2
3;
Ap,..i,.=100x( Vmax ) =1oox(2'°7m'h) =6kPa

vs theor. 8.6 m¥%h

W przypadku btedu czujnika przeptywu, zawdr EPIV przetaczy sie z regulacji przeptywu na
regulacje potozenia.

Gdy bfad nie bedzie juz sygnalizowany, zawér EPIV ponownie przetgczy sie na standardowa
regulacje.

www.belimo.com
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Serwisowanie

Podiaczanie przyrzadéw serwisowych  Sitownik jest wyposazony w gniazdo serwisowe umozliwiajgce parametryzowanie przy uzyciu
przyrzadu serwisowego ZTH EU.

W celu rozszerzonej parametryzacji mozna podtgczy¢ narzedzie komputerowe.

Potaczenie ZTH EU / PC Tool

Beufic

m]
BELIMO
PC-Tool .

Wymiary
Rysunki wymiarowe .
L
N ==
£ |
I
| " 2
L3
L1 L2
Type DN Rp L L1 L2 L3 B H X Y O
" [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
EPO15R+KMP 15 1/2 331 192 128 13 98 143 195 77 2.2
EPO20R+KMP 20 3/4 348 21 123 14 98 145 195 77 25
EP025R+KMP 25 1 344 230 116 16 98 145 197 77 2.7
EP032R+KMP 32 114 359 255 110 19 98 150 201 77 3.2
EP040R+KMP 40 112 361 267 105 19 98 150 211 77 3.7
EPO50R+KMP 50 2 381 288 100 22 98 156 212 77 46

Dodatkowa dokumentacja

* Przeglad partneréw MP

* Potaczenia przyrzadéw

* Wprowadzenie do technologii szyny MP-Bus®
* Informacje ogdlne dla projektantéw
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